SIEMENS

Produkty dla specjalnych wymagan
SIDOOR

Naped drzwi windy AT40
Kompaktowa instrukcja eksploataciji

Wskazdwki prawne

Koncepcia wskazdwek ostrzeden

Podrecenik zawiera wskazdwid, kidre nalezy bezwzglednle prasstrzegad dla zachowania bezpleczefsiwa oraz w celu uniknigcla sekdd
matarialnych. Wskazawki dol. bezpleczenstwa oznaczono trajkainym symbolem, osirezenia o mozliwodc wystapienia szkdd matertalnych
nie posiadajs trojkginego symbolu ostrzegawczego. W zaleznodcl od opisywanego siopnia zagrozenia, wshazdwhki ostrzegawces
podzielona w nastepujacy sposdb.

/1\NIEBEZPIECZENSTWO
OINAcza, I8 nieprzestrzeganie i2go typu wiskardwek ostrzegawcrych grozl Smiercia lub odnlesieniem ciézkich obrazes ciala.

&BSTF{ZEZEN[E
oInAacza, Ie nisprzestrzeganie lego typu wskardwek ostrregawczych mode grozic dmiercig lub odniesleniem ciedkich obrazeh ciala.

/P OSTROZNIE
2 symbolem ostzegawczym w poslaci ndjkata oenacza, ke nieprzesirzeganie lego lypu wekazowek oslrzegawczych mofe spowodowac
lekkie obrazenia ciala.

OSTROZNIE

bez symbolo ostrzegawczeqo w postac trdjkata ornacza, ke nieprzestrreganie tego ypu wskazrdwek ostrzegawczych moie spowodowad
srkody matanaine.

UWAGA,

aZnacza, ke nieprzestrreganie tego typu wskazowek ostrzegawczych moze spowodowad niezamierzone efekty lub nieprawidiows
funkcionowanie,

W wypadku moZliwosc wystapenia kitku stopni zagrozenia, wskazowke ostrzegawczy ornaczono symbolem napwyzszego 2 mozlivych
stopnia zagrozenia. Wskazdwka oznaczona symbalem osirzegawczym w poesiacl tréjkata, informujaca o istniejacym zagrozeniu dla osdb,
maze byt réwnled wykorzysiana do ostrzezenia przed mozliwoscia wysiapienia szkod materialnych,

Whylowalifikowany persanel

Produkt /'system przynalezmy do ninisjsze| dokumentacii moze byé obslugiwany wylacznie przez personel wykwalilikowany do wykonywania
danych zadan z uwzglgdnieniem stosowne] dokumentac)l, a swhaszeza zawartych w nie| wskazdwek dotycezgcych bespleczanstwa |
ostrzegawczych, Z uwagi na swoje wyksrialcenie | dodwiadczenie wykwalifikowany personel potrafi podczas pracy z tymi produktami /
systemami rozpoznad ryzyka | unikad modiwych zagrozen.

Zgodne z przeznaczeniem uywanie produktdw firmy Siemens
Przastrzegad nastepuiacych wskazdwek:

/1\OSTRZE2ENIE

Produkty firmy Siemens moga byc stosowane wylgcznie w celach, kidre zostaly opisane w kalalogu oraz w zalacrone| dokumeniac
techmiczne). Folecenia lub zalecenis firmy Semens jesi warunkiem uzycis produldow badz komponentaw inmych producentow,
Warunkiem niezawodnego | bezpiecznego doatania lych produkdow sa prawidiows transport, przechowywanie, ustawienie, montaz,
inslalacja, uruchomienie, obsthega | konserwacja, Malery przestrzegac dopuszczalnych warnunkdw oloczenia, Nalezy preestrzegad
wekazowek zawarych w przynalezne| dokumarntacil,

@ Slemens, Wszelkie prawa zastrzerone [/ 2012
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1 Ogodlne wskazowki bezpieczenstwa

Zapoznad sig przed rezruchem

Doktadnia przeczytad niniejszg broszure. Zawiera ona istolne informacje o instalacji, uzytkowaniu | bezpieczansiwia
urzgdzenia,

/!\DSTRZEEEN-IE

Prace przy urzadzeniu lub w jego poblizu moga wykonywad wylacznie ndpowisdnio wykwalifikowani pracownicy.,

Pracownicy cf muszg byt dekiadnie zaznajomieni 2 wszelkiml cstrzezeniami i zaleceniami oraz funkcjami sterownika drzwi

ATAD, zgodnie z niniejsza instrukoja eksploatac)i,

Wylkwalifikowani pracownicy w rozumieniu ninlejsze| instrukcji eksploatacji fub ostrzeZen to osoby zaznajomions

Z kwestiami rozstawienia, montau, uruchomienia | eksplostac)l produkdu | posiadajacy kwalifikacie wymagane

do wykonywanych czynnosc, np.

* wykszialcenie, instrukiaz lub uprewnienia do zalgczania | wylaczania obwoddw elekirycznych | urzadzen [ systemow
zgodnie z obowiazu|acymi standardam| bezpieczenstwa.

& ‘Wykszlalcenie lub instruktaz w zakresie pielegnacyl | slosowania odpowledniego wyposazenla zabezpleczajacega,
Zgodnie z obowigzujgeymi standardami bezpieczenstwa.

* Przeszkolenie z zakresu plerwsze| pomoagy,

Prawidiowa | bezpieczna eksploalacja urzadzenia wymaga cdpowiedniego transporiu, stosownego przechowywania,

rozstawienia | monia2u oraz starannef obskugi | utrzymania ruchu. Przed rozruchem sprawdzic wszystkie polgczenia

elekiryczne pod katem bezpiecznego styku. Podceas prac prey napedaie drawi nalezy go odigczyc od zasilania poprzaz

wWyciagnigcie wiyczki.

Wskazowka

W instrukeji 2najdujg sie ilustracje odnoszace sig do oprogramowania Sidoor-User w wersji 1.11 | AT40 w warsji 1,25,
W przypadku innych wersji ilustracje mogq sie nieco raznic.

Maped drzwi windy AT40
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2 Wstep

Komfortowy naped drzwi windy AT40 |est inleligentnym” napedem drowi, dzigki ktdremu drzwi kabiny i szybu
wykorzystywane sg jako naped wyzwalanych silown zabezpieczen (PL-D) maszyn. Niewymagajgca konserwadji jednostka
napedowa sklada sig z siinika statopradowege z przekiadnia niesamohamowna | regulaciy obrotdw, Sits preencszona jest
przez pas zebaly. Pas prowadzony jest przez rolke zwrotng | mo2e byé wyposazony w dwa zablerak| drewl, W ten sposdb
mozliwe jest napedzanie zardwno drowi jednostronnych, jak | rozwieranych centralnie.

ATAD dostarczany jest obecnie z nastepujgoymi silnikami:

Silnik M2 - 24 V [ 1,8 A - do maksymaine] masy calkowite] skrzydta 120 kg
Silnik M3 - 30V / 4,0 A - do maksymalne| masy catkowite] skrzydia 180 kg
Silnik M4 - 30V [ 4.0 A - do maksymalnej masy calkowitej skrzydia 400 kg

MNaped drzwl moZna zamawiac z kolemn napedzajacym zamaocowanym na razne sposaby (Z lewe| lub prawe| strony, par.
rysunek w zalgczniku). Do pracy napedu drawi nie sa wymagane wylaczniki krancowe. Rozwartose drzwi, a lakze pozycie
OTW | ZAMK wyznaczane sa automatycznie. Akluainy stan pracy wskazywany jest na 7-segmentowym wyswiatlaczu
(H401), umieszczonym w sterowniku.

W zalgcznike znajdujg s wszysikie istotne rysunki wymiarowe, propozycja montazu | numery identyfikacyjne polrzabne
do zamawiania poszczegolnych elementow napedu. Ninlefsza instrukcja eksploatac)i obowigzuje dia urzgdzen od wearsji
firmware 1.25.

Wskazdwka

Ninigjszy podrgcenik (instrukcia eksploataci) jest jednoczesnie instrukeja montazu w rozumieniu dyrektywy maszynows]
(Z006/427WE).

Z uwagi na przejrzysiost danych nie sa tu zaware wszystkie szczegdly, dolyczace wazysikich typow opisywanych
produkldw, Nie jest rowniez mozliwe uwzglednienie tu wszystkich potencialnych mozliwoéd rozstawienia, eksploatac

i utrzymania ruchi.,

Wigcsj infarmacji na temat opisywanego produkiu | jege zastosowania mozna znaledé w Internecls

(wwwi.siermens. comi/sidoor),

Zwracamy uwage, Ze zawartodé ninlejsze] dokumentac) nie |est preedmiotem wezesnigjszych albo akiualnych ustaled,
zapewnien | stosunkow prawnych | nie modyfikuje ich tredoi, Wsezelkie 2obowigzania Siemens wynikajg z odpawiednich
umiw sprradaky, zawierajgocych rawniez kompleksowe | wylaczne uregulowania w zakresie rekajmi, Ninlgjsza instrukeja nle
mo2e byé podstawa rozszerzenia lub ograniczenia postanowien reguiujgcych te kwestig,

/!\{JS‘I’RQtNrE

Maksymalna statycrna sila zamykania, przy uwzglednieniu przeciwwag, nig moze preakraczad 150 M!

Wekazdwhka

Wyznaczone, optymalne ustawienia paramelrdw nalezy zanotowad w Prolokdt naslaw {Strona 21). Protokolemn tym nalezy
postugiwad sie rowniez podczas kontakidw z infolinig,

Wekazdwha

Zasilacze seril syslemiw AT wyposarone sq w zaostrzong wiyczke z zestykiem ochronnym wedlug wymaogow VDE.

W zadnym wypadku nie welno usuwac (odoinac) te) wiyczkl, Wiyezka [est czedcla lancucha bezpieczenstwa systemu AT,
|ako Jwyigcznik awaryjny”. Instrukcie eksploatacii wszystkich sterownikdw AT, w c2edcl poswigcone] ogdlnym przepisom
bezpieczefisiwa, Zawierajg zalecenie odlgczenia systemu od sieci przed rozpoczeciem prac przy napedzie. Zasilacze
podiaczane na stale, rownie? le wyposazone w osobny wylgcznik awary|ny”, stanowig modyfikacje urzadzenia
certyfikowanego wediug nommy EMN 81/2 | jako takie sg niedozwolone, Z wymienionych przyczyn przylgeze siale nie moza
zoslac wykonane, peniewaz spowodowaloby to brak modiiwodel zagwarantowania prawidiowe] | wymagane] separaci

od sieci. Modyflkacje komponeniow serii systemdw AT, silnika, sterownika czy zasilacza prowadza do ulraly rekojmi

i wszalkich roszezen odszkodowawczych.

Maped dizwl windy AT40
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3 Przeglad elementéw obstugowych
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X1: Zlgcze kabla plaskiego moduldw dodatkowych
x3; Ztacze zasilacza impulsowego
X4: Wyjscie naplecia 24 WV / 0.4 A
XE: Sygnal wejsciowy modutu zasilania awaryjnego
XB: Zlacze sygnalow wajsciowych
* Wejscie 1 (funkcja nastawna)
* Pchanig
& Famykanie
= (Otwleranie
- Wiyk silnika
XB; Zlacee narzedzia serwisowege | adapler USE
H401; Wyswietlacz 7-segmeniowy do wskazywania stanu drzwi | kodéw zdarzen
5401; Ruch kalibracyjny
5402: Praycisk semisowy OTW
5403; Przycisk senvisowy ZAaNMK
X14: Ziacze kabla plaskizgo modulu przekaznikdw
fopcja) lub modwu CAN (opcja)
X15: Zlgcze kabla plaskisge modulu lerminala
H1: Wysgwiatlacz LCD
51-84: Przyeiski obslugi modulu terminala

Rysunek 3-1 Przeglad elementdw obslugowych

Mapead drow windy AT40
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4 Pojecia / skroty
Predkosé poczatikowa

Zmnigjszona predkosc po zataczeniu siech w kisrunku zamykania | olwigrania do rozpoznania normalnego trybu pracy.

Predkost petzajaca
Zmnigjszona pradkoid w poblizu pozycn OTW drewl windy (odanek pelzania).

Pradkods przylozenia
Zmnigjszona predkost w poblizu pozycli ZAME drzwi windy (odeinek preylozenia),

Odcinek petzania
Obszar ruchu drawi w poblizu pozyeji OTW.
Odcinek preylozenia

Obszar ruchu drzwi w poblizu pozycli ZAME,

Firmware

Oprogramowanie sterownika drawi AT40,

FE
Liziemienie funkcjonalne.

LED
Dioda $wiecaca.

PE
Protective Earth / uziemienia ochronna,

Maped drzwi windy AT40
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5 Montaz mechaniczny i ustawienia

/J!\DETRCIENJE

Bezpieczna eksploatacia napedu drewi windy wymaga wykanania prawidiowego montazu | rezruchu przez
wylkwalifikowanych pracownikow, przy uwzglednieniu ostrzezen, zawartych w niniejsza| instrukeii, Przed rozpoczeciam
wszelkich prac przy napadzie drzwi nale2y sprawdzié czy w abwodach slerownika nie jest obecne napiecie. Tylko taki stan
zapewnia brak ruchu drawi.

Montaz mechaniczny | ustawienia napedu drewi windy prrebiegajg w nastepujgcych etapach:
1. Zamontowaé silnik na mocowaniu (element wychylny), Nastepnie zamontowat silnik - w razia potrzeby na k3lowniku,

2. Zamonlowad rolke zwrotng — w razie polrzeby na katowniku, Zwrocic uwage na ustawienie kola napedzajacego | rolki
zwrotne]; elementy te powinny byd w moliwle najwiekszym stopniu naprzeciwlegle (zbaczanie).

3. Skrecit ze sobg oba konce pasa zebatego w zabieraku drzwi. Przelozyd polaczony pas przaz koo silnika | rolke 2wrolng,

4. Naprezyc pas napinaczem. Maprezenie pasa |es! prawidlowe, jesh pas w srodkowym punkcie mokna weisngd
na glebokosc 3 cm na kazdy mefr odleglosci pomiedzy kotem napedzajacym a rolka zwrotnag.

5. Zamontowad sterownik w poblizu silnika {uwzglednié diugose kabla).
6. Zamontowad transformator w pablizu sterownika (uwzglednic dlugosc kabla).

/?\DETFII‘.}INIE

W razie uslerki sterownika lub zwarcia w przewodzie wyjSciowym zasilacza lemperatura obudowy zasllacea mode
przekroczyt 105°C. Z tego powodu zasilacz mozna montowad wylgcznia na powierzchniach, na ktdrych nie wystepuje

ryzyko zaplonu i jednoczesnia nie ma ryzyka dotkniecia obudowy przez osoby postronne. O powyZszym wymaganiu nalezy
poinformowac serwsaniow.

6 Ustawienia elektryczne i rozruch

/?\‘DETRZEZENIE
Podczas ekspioatacy urzqdzen elektrycznych w niektdrych ich elementach aobecne jest nisbezpieczne napiecie.

Clatego nieprzestrzegania zalecen w zakresie obstugl moze byé preyceyng creikich urazow lub powaznych szkdd
reeczowych.

£ tego powodu nalezy berwzgladnie przestrzegad ostrzeden. Podczas rozruchu sterawnika (w szozegolnoscl prey
automatycznym okreslaniu parametrow) nie zawsze mozna wplynad na ruchy drzwi z zewnagtrz. Folokomarka nie jest
akiywna poedczas ruchu kalibracyjnego. Diatego uprawniona osoba, przebywajaca w pablizu drzwi winna zadbad o to, aby
podczas rozruchu osoby postronne nie znajdowsly sie w strefie zagrozenia. Po zakofczeniu rozruchu drewi serwisanc
winni sprawdzic dopuszeralnose wartosci sily | energii catego systemu (winda).

Wsakazdwka

Podczas ruchu kalibracyjnego temperatura silnika nie moze byé nizsza niz 0°C, poniewaZ prowadzi 1o do zafalseowania
wartodcl masy drewi | moze by przyczyng ustawienia predkosci zamykania | napierania w niedozwolonym zakresie,

1. Przesungc drzwi do pozycj ZAME.
2. Otworzye pokrywe cbudowy.
3. Wiozye wivk stinika X7,

Wikazdwha
Aby podezas razruchu nie wyzwolic niekontrolowanego nuchu, nie wiykad jeszeze wiyku X6 do wejst sterownika.

4. Podigczyc zasilacz do siec (230 VAC). Amperaz bezpiecznika konstrukeyjnego nie moze przekraczad 10 A
5. Przycisnad | przylrzymad czerwony przycisk ruchu kallbracyjnego (5401).
6. Polaczyd wyjscie zasilacza z X3,

Mapgd drawi windy AT40
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7.

10.

1.

12.
13.

14,

Ruch kalibracyjny uruchamia sie automatycznie. Mozna zwolnié przycisk. Na wyswietlaczu 7-segmeniowym (H401)
wskazywana |esl wartosc H". Na ruch kalibracyjny sklada sie jedno- lub dwukroine otwisranie | zamykanie na szerokosc
ok 10 cm w trybie ruchu petzajgoego. Nastepnie w celu ustalenia farcia ukfadu drewi wykonywane jest jednokrotne
obwarcie | zamknigcie na szerokosc 25 cm w Iryble ruchu pelzajgcego. Nastepnie drzwi otwieraja sig | zamykajg

ze amnigjszong predkoscia (pelen ruch). Podczas lego etapu, po ok, 10 om oddinka wykonywana jest krdika rampa
przyspieszenia w celu ustalenia masy drzwi. W pozycji ZAMK zapisywane sa parametry drzwi | ustalona rozwariost.
FPodczas procesu zapisu miga separator dziesigtny na wyswietlaczu 7-segmentowym (H401). Nastepnie na wySwietlaczu
(H401) wskazywana jest warlosé u”,

Teraz mozna juz olworzyt drowd przyciskiem OTW (S402). Podczas otwierania na wyswietlaczu (H401) wskazywana jes!
wanoéd o

Wylsczye sterownlk poprzez wyciggniecie wiyczki sieciowe] lub zigeza X3.

F'uﬂq::zyé ggm sterowania jak na schamacie praylaczy (por, Schemal przylgczeh wejsc sterawania (Strona 20))

do zlacza XB.

Podigczyc fotokomdrke do zigcza X6 (por. Aulo-Hotspat lub nadruk na pokrywce). Jezell weldcie Totokamidrkl (welScie 1)
nie jest uzywane, X8 polgczyc z X4 wedlug linii na schemacie sytuacyjnym. W przypadku stosowania funkcji DCPS
w lym miejscu podigeeyt czujnik.

Wetkngc wiyk zaciskowy X6 | X4.

Wiaczyc sterownik (wetknad wiyczke sieciows lub wiyk X3}, Cxtery diody obok zlgczkl wivkowe| X3 wskazujg, ktory
2 sygnatow sterowania jest aktywny w danej chwili. Jednoszednie, o lle na drodze ruchy drzwl nie znajduje sie zadna
preeszkoda, dioda lotokomarki powinna Swiecic sig stale.

Jezell przylozony jest sygnal sterujacy ZAMK, drzwi przesuwajg sie z predkoscia poczatkows do pozyeii ZAME, Jezeli
preylozony jest sygnat sterujacy OTW, drewi preesuwajg sie z predkoscig poczatkows do pozygii OTW.

15. Jezeli sterownik rozpoznal ustawienia kofcowe drzwi OTW | ZAM, ruchy olwierania | zamykania wykonywane

53 ponownie 2 normalng predioscia.

16. W przypadku zastosowan specjalnych warogcl ruchu maozna dostosowad do drzwl indywidualnie za pomoca

zintegrowanego modwlu terminala lub narzedzia serwisowego (opcja). Dodatkowo istnieje mozliwosé zmiany parameatréw
Z poZiomu oprogramowania Sidoor-User (opcja, skiadnik Sidoor Software Kit). Obsluga opisana jest szczegolowo

w instrukecjach w zalaczniku, Proste ustawiania mozna wprowadzad réwnie2 za pomoca rzech prayciskow | wyswiellacza
T-segmentowego na urzgdzeniu podstawowym Ustawienia elekiryezne 2z uzyciem miniadytara (Strona 14),

Maped drzwi windy AT40
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7 Krzywa ruchu

Speed
OPEN
i
Acceleration
Cutter
distance ramp OPEN
OPEN *

Reverse ramp

} Cutter speed
y OFEN

I'lllma* DPEN

Brake ramp
OPEN n Creep distance
% OPEN
-

4 Cutter speed
y CLOSE

Viax CLOSE

e
Cutter .
distance Brake ramp
CLOSE CLOSE
Speed
CLOSE

Rysunek 7-1 Krzywa ruchu

Reverse ramp
CLOSE_OPEN

Acceleration ramp

CLOSE

Creep speed
CLOSE

+ Creep distance
CLOSE

i

' :

Creep speed ]|. :
= Route

Rampa zawracania OTW_ZAMK = zawrdcanie ruchu z kierunku OTWna kierunek ZAMK Rampa zawracania ZAMK_OTW

= zawrdcenie ruchu z kierunku ZAMK na kierunek OTHW

Podezas zawracania z kisrunku obtwigrania na kienunek zamykania drzwi zostajg wyhamowane przy U#yciu rampy
zawracania OTW_ZAMEK | rozpoczyna sie ruch zamykajgcy z rampa przyspieszania ZAMK.

&DETRZEZEHIE

Famykania ne moze przekroczyc 10 J.

Pa rozruchu drawi serwisanci zobowiazani sg skontrolowad dopuszezalne warlosci energil | slly na najciezszych drawiach
w calym systemie (winda) | w przypadku przekroczen skorygowad je@ do warloscl granicznych,
Kraywa pradiosc jest krzywa charaklerystyceng okreslania maksymalne| dopuszczaine| predkoscl drawi Vmax

w zaleinoscl od masy lgcznej skrzydta drawl, Zgodnie z norma EN 81 maksyrnaina energia kinelyczna drawl w klerunku

Jezeli ukiad zawracajacy jest wylaczony, maksymalna energia kinetyczna drawi nie moze przekroczyd 4 J.

Mie jest dozwolone stosowanie przekiadni wemacniajacych i redukcyjnych w ukladzie pasowym, poniewai powoduie to
zmiang energii kinetycznych lub sil statycenych drzwi,
W takim przypadku wartosé ropwartosct drewi przestaje byc adelowalna.

10
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8 Profil AT40, wersja firmware 1.25

Silnik M2
Parametr Jadnostka | P1 P2 P3a P4 P5 P&
Odcinek pelzania OTW mim 25 20 20 25 25 25
Ddcinek przylozenia OTW m o 30 30 40 50 30
Ddcinek petzania ZaMK T 20 0 o 0 0 20
Odcinek przytozenia ZAMK mm 40 30 30 40 50 40
Predkosd maksymalna OTW mimss S0 300 400 500 500 500
Predkodd pelzajgea OTW mimi's 40 40 20 &0 "] 40
Pradkosd prayloenia OTW mm/s 60 40 50 &0 70 60
Predkose poczatkowa OTW TS a0 50 80 70 80 a0
Predkosé maksymalna ZAMK Mms 250 150 200 300 400 150
Predkosc pelzajgca ZAMK mimis a0 40 50 B0 70 60
Predkosé przylozenia ZAMK mmis 40 40 50 B0 70 40
Pradkosd poczatkowa ZAMK mimi's a0 50 60 70 a0 80
Predkosd napierania ZAME mmis 150 100 100 150 150 150
Rampa przyspieszenia OTW mm/s? B850 00 700 B50 A50 as0
Ramjpa hamowania OTW mmis2 600 500 GO0 8O0 850 850
Rampa zawracania OTW/ZAMEK mm/fs® BS0 500 BOD 8O0 850 B850
Rempa preyspieszenia ZAMK mim/s® 500 500 600 80O 850 500
Rampa hamowania ZAME rrirme? 500 500 GO0 800 850 500
Ramps zawracania ZAMK/OTW mm/s® B&0 BO0 700 B50 850 850
Moment staly (prad) OTW A 1 0.8 1 1,2 1.3 1
Moment staly (prad) ZAME A 1 0.8 1 1 1 1
Moment przylozenia A 25 2 24 2.6 3 25
Sila otwierania stalyczna N 120 120 120 120 120 120
Shia zamykania stalyczna N 110 110 110 10 110 110
Sita preylozenia statycana ZAMK N 110 110 110 110 110 110
Sita napierania siatyczna ZAMK N 7o 110 110 110 110 110

P1: M2 domysiny profil.
P2: M2 min. profil 1

P3: M2 min. profil 2.
Pa: M2 maks. profil 1.
P5: M2 maks. profil 2.
P&: M2 spec. profil,

Maped drzw windy AT40
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Silnik M3

Parametr Jednostka | P1 P2 P3 P4 PS5 P8
Odcinek petzania OTW mm an 20 20 a0 3D ag
Odeinek przyloZenia OTW mim 30 3o 30 40 40 an
Odcinek petzania ZAMK mm 20 0 ] 1] 0 0
Odecinek przyioienia ZAMK mm 40 a0 30 40 40 30
Predkost maksymaina OTW mmi's B850 400 500 650 650 650
Predkost petzajgca OTW mm/s 40 40 S0 60 70 7o
Predkost przylozenia OTW mmis B0 40 50 &0 70 70
Predkost poczatkowa OTW mm/s 80 50 60 70 80 80
Predkost maksymalna ZAMK mm/s 319 250 oo 318 318 250
Predkost peizajaca ZAMK mmis B0 40 50 60 70 50
Predicost prayiorenia ZAMK mmis 40 40 50 60 70 a0
Predikost poczalkowa ZAME mmis 80 50 B0 70 a0 B0
Predkost napierania ZAME mimis 150 100 100 150 150 100
Rampa przyspieszenia OTW mmyed 1300 800 1000 1200 1400 1400
Rampa hamowania OTW mmy's? &00 600 B0 1000 1200 1200
Rampa zawracania OTW/ZAMEK mim/fs? 1200 G600 800 1000 1200 1200
Rampa przyspieszania ZAMK mim/s? 500 &00 800 1000 1200 500
Rampa hamowania ZAMK mrms? 500 600 800 1000 1200 500
Rampa zawracania ZAMKOTW mimJse 850 800 1000 1200 1400 1200
Moment staly (prad) OTW A 1 0.7 1 1.2 1.5 1,2
Moment staly (prad) ZAME A 1 0,7 1 1.2 1.5 1.2
Moment preylozenia A 3 2 25 3 2 3
Siia otwierania statyczna o M ano 300 300 300 300 300
Sils zamykanla statycena N a0 90 80 a0 a0 a0
Sita praylozenia statyczna ZAMK M a0 an a0 a0 ag an
Sila napierania statyczna ZAMEK M 70 a0 a0 a0 a0 90
P1: M3 domysiny profil
F2: M3 min. profil 1
P3: M3 min. profil 2
P4: M3 maks. profil 1
P5: M3 maks. profil 2
PB: M3 spec. profil
Maped drawl windy AT4D
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Silnik M4

Paramatr Jednostka | P1 P2 P3 P4 PS5 P&
Odcinek petzania OTW mim ao 20 20 a0 an 30
Ddcinek praylozenia OTW T 30 ao a0 40 40 an
Odcinek peizania LA T 20 0 D 0 a 1]

| Odcinek przylozenia ZAMK mm 40 30 in 40 40 30
Predkose maksymalna OTW mimys 600 400 500 B50 ¥50 650
Predkosé pelzajgoa OTW mmys a0 40 50 60 Y] 70
Predkosé przvlozenia OTW mmis &0 40 50 BO 70 70
Predkosc poczatkowa OTW mim's ﬂl]_ - a0 &0 70 80 &0
Predkoss maksymalna ZAMEK mm's 319 250 a0o 318 318 250
Predkosc pelzajgoa ZAMK mm/s a0 40 50 B0 70 50
Predikost praylozania ZAMK TS 40 40 50 B0 70 50
Predkost poczatiowa ZAMK mmis =11 50 B0 f0 a0 60
Predkosé napierania ZAMK mimis 150 100 100 150 150 100
Rampa przyspieszania OTW mirm/s? 1300 80O 1000 1200 1400 1400
Rampa hamowania OTW mmifs® BO0 GO0 BO0 1000 1200 1200
Rampa zawracania OTW/ZAMEK mm/s 1200 GO0 800 1000 1200 1200
Rampa przyspleszenia ZAME mm/fs? 500 | 600 | 800 1000 | 1200 500
Fampa hamowama ZAMK mmifss 500 600 800 1000 1200 500
Rampa zawracania ZAMIOTW mmjs? B850 800 1000 1200 1400 1200
Moment staly (prad) OTW A 1 07 1 1,2 15 1.2
Moment staty (prad) ZAMK A 1 0,7 1 1,2 1,5 1,2
Moment przytoZzenia A 3 2 2.5 3 3 |3
Sita otwierania statyczna M 0o 300 300 300 300 300 A
Sita zamykania statyczna N 70 70 70 70 70 70
Sita przyiozenia statyczna ZAMK N L2 70 T i) L] ¥
Sila napierania statyczna ZAMK M 70 70 70 70 70 70

P1: M4 domysing profil
P2: M4 min. prefil 1
P3: M4 min. profil 2
P4: M4 maks. profil 1
P5: M4 maks. profil 2
P&: M4 spec. prafil

Maped drzwi windy AT40
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9 Ustawienia elektryczne z uzyciem miniedytora

Miniedytar jest Srodkiem pomocniczym, umozliwiajacym zmiang parametre w sterowniky AT4Q, jerell nie [est doslepny
modud terminala, narzgdzia serwisowe lub oprogramowanie Sidoor-User. Przyciski ruchu kalibracyjnega (S401) | aba
przyciski serwisowe (3402, 5403) majg dodatkowe funkcje. Wskaznik diodowy (H401) sluzy do wizualizacj kemunikatdw.

Aktywacja miniedytora wymaga specjalnego sposobu przycisnigeoia preyciskdw, kidry mozna wykonad wylacznle
po zresetowaniu siecl. Szczegdly obshug;

1. Przy uruchomieniu programu (wigczenie zasilania) przyciski OTW | ZAMK musza zostad przycisniale jednoczesnie. Dia
potwierdzenia na wyswistlaczu pojawia sie B° (czas ok. 5 s).

2. Po zgasnigciu warlosci na wyswietlaczu uzytkownik musi zwolnic oba przyciski (przerwa ak. 2 s) | nle przyeskad ich
do konca przanyvy,

3. Dia potwierdzenia prawidiowe| aktywacji miniedylora na wyswietlaczu pojawi sig waripdé C°

Miniedytor umozliwia dwa ustawiania: z jedneaj strony wybdr statego profilu, a z drugie] wspdine ustawienie si zamykania.
Do ustawienia wartoscl wykorzystywane sa przyciski sarwisowe (5402, 5403), Dane zostajg zapisane po diuzszym
preycisnigeiu {>2 s) przycisku ruchy kalibrecyjnego (S401). Polwierdzeniem zapisu jest kropka na wySwietiaczu diodowym,
Krotkie prycisnigoie praycisku ruchu kalibracyinego (Learm) powoduje preelqozenie do nasiepnego parameltry, bez zmiany
dane| wartoscl,

Wartosc wskazywana jest poprzez naprzemienne wyswistlanie oznaczenia literowego (A" dla i w kienunku zamykania i .C”
dla wyboru prafilu) | wartosci w formie liczbowe|. Przy ustawieniu profilu modna wybrad wartose z zakresu od 1 do 6 (1 dla
profilu standardowego i 6 dia profilu nr 8). Sity zarmykania ustawia sie w formie przeciwwagl, przy c2ym w Uproszczeniu

1 kg przeliczany jest na 10 M. Mona wprowadzic warlosc w zakresie od O do B, przy czym 0 oznacza brak przeciwwagi’,

3 8 .B kg przeciwwagi”. Wprowadzenie przeciwwagl wplywa na sily zamykania poprzez redukcle wartogci maksymalngj

150 N. W ten sposdb ustawienie B powoduje zmniejszenie sit zamykania do TO N (150 N - 80 N = 70 N). Wylgczenie

| ponowne wigczenie zasilania powoduje ponowne wyltgczenia miniedylora,

&GSTR.:EEME

Aby umoiliwic ograniczenie predkosc Zzamykania | predkoécl napierania w zalefnodcl od masy drawl, po zaladowaniu
nowega profilu naledy koniecznie wykonac nowy ruch kalibracyjny (start przyciskiem S401) na najeigzezych drawiach
w sysiamie,

AOGTRZEEENJE

Wybdr profilu powoduje zastaplenie wprowadzone| wartoscl przeciwwagl. Diatego wartnse przeciwwag| (paramatr A")
nalezy ustawiad na koniec.

Mapead drzwi windy ATAD
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10 Styki przekaznikéw (opcja)

Styki przekaznikdw opcjonalnego modulu przekadnikow mozna stosowacd w celu zglaszania nadrzednemu sterowntkowl
windy nasiepujgce stany drawi:

¥11 (Pin1 i Pin3 zwarte) - Drzwi osiagnely pozycie ZAMK.

X12 (Pin1 1 Pin3 zwarta) - Drzwi zawracajg wskutek blokady, przerwania wigzki fotokomarki
lub
Zgdania otwarcia.

¥13 {Pin1 i Pin3 zwarle) - Drzwi osiggnely pozycie OTW.

A\DﬂTRtEEEHlE

Sterownik drzwi nie jest urzgdzeniam rabeazpieczajgoym. Diatego styki przekaznikowe nie moga byc stosowane
w obwodzie bezpieczenstwa windy.

Kledy ctwara jest obudowa, do sterownika moze byt przylozone wylacznie bezpieczne niskie napigcie (warosdé napiecia
ponizej 42 V). Przy podigczeniu wyzszych napied (maks. 230 V AC) do modubu przekaznikdw, wymagane jest stosowanio
przawidziane] do tego celu pokrywy ochronnej. Naleiy prey tym przestrzegac nastepujgcych reguk

Podigezone przewody muszg byc przystosowane do wyRorzystywanego napiecia | wyposazona w odpowlednig zelace
(izolacja padwdjna lub wzmocniona). Zaleca sig kable o srednicy zewnetrznej od 6 do 7 mm.,

Pojedyncze iyly z izolacig pojedynczg musza hyé pod oslong oddalone o praynajmnie) 5 mm od otwordw kablowyeh

| preylgezone mozliwie krotko do zaciskow wiykow. Przewody pod ostong zabezpieczyé przed wyciggnieciem. Opaska
kablowa zacignigla wokd! kabla zapoblega potencialinemu wyclagnieciu przez owalny otwor ostony. Opaska kablowa musi
byt zatozona w taki sposdb, aby przynajmniej 5 mm zewnetrznego plaszcza kabla znajdowalo sie pod ostong. Elemanty
konstrukcyine sterownika | kabel praylgczeniowy, a fakze wiyk | przewdd sinika moga stykad sig 2 przewadami
przewodzacymi prgd wylgcznie pod warunkiem zastosowania dodatkowej (wzmaocnione|) zolacil.

Do modulu przekaznikdw nie mogy byt podlagczone naplecia z rdénych sieci (np. 24 V | 230 V). Dodatkows odciazenie
naciggu wykonywane jest poprzez zastosowanie opasak kablowych w wyznaczonych misjscach mocowania w obudowie.,

Culer cable jackeal = Smm X1 Cover X12 Fasterang screw

Cable tie

x13

Maped drzw windy AT40
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11 Modut CAN (opcja)

Za pomoca modulu CAN mozna podigezyd sterownik drawi AT40 do magistrall CAN. Zigcze zaimplementowano wedlug
standardu CiA Draft 301, profil 417. Aby moziiwe byte przesylanie sygnaldw do slerownika 2 magistrali CAN, konieczne jest
przesiawienie irodia polecen na CAN za pomoca narzedzia serwisoweqgao. Powaduje to dezaklywacie welSt cyfrowych,
Ponitej zamieszczone sg warlosci uslawien fabrycznych istotnych parametraw:

F’arar-rll-etr Ustawlenie fabryczne
Zrodlo polecen Digital-lO (wejdcia cyfrowsa)
CANopen Node-10 7

Predkose transmisjl Automatyczna

Murner drzwi 1

Kiedy predkosc transmisji usiawiona jest na warlos automalyczna”, modul CAN ustala aulomatycznie predikosc

na magistrali CAN. W tym celu modul CAN musi otrzymad kilka akiualnych telegramdw CAN. Podezas aulomatycznego
ustalania predkogci transmisjl dioda H3 miga z czestolliwoscig 5 Hz (szybkie miganie). Wszysikie sygnaty LED wymieniong
a8 W ponizszej fabeli,

Sygnal LED (H3) Automat skofczony CANopen

Wigl, Pra-operational” lub Stopped” | nle dochodzg Lelegramy
CAN

Krdtkie miganie raz na sekunde, Pra-operational” lub ,Stopped” i dochodza telegramy CAN,

Krdlkie gasnigcie raz na sekunde. JOperational” | dochodzg telegramy CAN,

Zal, SLperational” | nie dochodzg telegramy CAN,

Sevbkie miganie Automatyczne ustalanie predkosci transmisji.

Pofaczenie moze byc realizowane przez gniazdo RJ45 (X15) ifub przez wiyk zaclskowy (X16). Dostarczane ferndy umiescic
wokol przewodu CAN w poblizu sierownika. Przyporzgdkowanie pindw wyszczegiinione jest w ponizszych tabelach,

Tabela 11-1 Wiyk X15

Pin Sygnat Opis

1 CAN_H Przewdd magistrali CAN-High
2 CAN_L Magisirala CAN-Low

3 GND Masa CAN

4 == Rezerwa

3 = Rezarwa

8 Ekran Ekran przewodu CAN

T GND Masa CAN

8 = Fezerwa

Tabela 11-2 Wiyk X186

Pin Sygnat Opis

1 CAN_H Przeswibd magistrali CAN-High
2 Elran D= Ekran przewadu CAN

3 CAN_L Magistrala CAMN-Low

Zakofczenie magistrall mozliiwe za pomocg wiyku S1 120 0.
Plik EDS jest udostepniony na stronie internetowe] (www siemens.comigidoor).

Maped drawi windy AT40
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Oprace imerfejsu CAN w module CAN znajdujg sie dwa przekazniki. Moga one Iaczyé maksymalnie 30V 10,5 A,
Przyporzgdkowanie pindw

Tabela 11-3 Wiyk X11

Pin Err_.rpnrzqdkum nig | Opls
1,2 Pozycia ZAMK Preekaznik taczy, gdy sterownik rozpozna pozycie ZAMEK | nadajnik impulsdw
oslggnigta nie generuje dalszych impulsow.

Dioda LED H1 dwieci sig.

3,473, 4/ Pozycja OTW

Przakainik lqcry, gdy aklualny odstep drawi od pozyojl OTW jes! nizszy niz 2
Zestyk zwierny osiggnieta cm. Dinda LED H2 dwiad sig.

®11 H1 H2 H3

x16 a1 J{:IE!
Rysunek 11-1 Modul CAN

Srodki ochrony ESD

Oslona moze zostac zdjeta wylgoenie po odigczeniu sterownika od sieci | uziemieniu uzytkownika (konieczne
do podiaczenia kabla CAN |ub aktywacjiidezaktywadi terminatara).

Do magistrali CAN mokna podigezys maksymalnie 32 uczestnikow. Skladane famyty
[RFC-6 Kitagawa) umieszczad odpowiednio na poczatku i koncu przewodu magistrali (poza obudows).

Maped drzwi windy AT40
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12 Ustawienie parametréw za pomocg modutu terminala lub
terminala recznego

Do diagnostykl | ustawiania parametrdw mozna w rownym stopniu wykorzystaé modul lerminala (zimegrowany), narzedzie
serwisowe (ppcjonaing) lub oprogramowanie Sidoor-User (opgjonalne, czesd Sidoor Software Kit), Narzedzie serwisowe

| adapter USBE moga zostac podiaczone odpowiednim kablem do XB. Przycisk fizyczny lub przyciski ekranowe narzedzia
majq identyczne oFnaczenia | Znaczenia.

-

ESC

Przycisk potwierdzenia — przeskok do kolejnego, nizszego menu

Przycisk przerwania — powrot do menu nadrzednego

Przycisk wyboru menu — awigkszenie warlosci parametru

Przycisk wyboru menu — zmnigjszenie wartoscl parametru

\

Zmiany parameatréw moina dokonad w menu MENU GLOWNE, SZYBKA KALIBRACJA - Ustawlenia parametrow’

| wmenu ,MENU GLOWNE - KALIBRACJA CALKOWITA — Parametry profili. W tym celu odpowiedni parameir wybiera sie
preyoiskiem + lub + a nastepnie uaktywnia do zmian przyciskiem potwierdzenia ,.J {wartos¢ parametru miga). £8 pomocyg
odpowigdniago preyciski (por. powy2e]) modna zwigkszyc lub zmniejszyc wartosé parametru. Zapis warlodcl nastapuje
pOprEaz ponowne preycisnigcle praycisku potwierdzenia.

Zapis zmienionego parametru naslepuje zawsze, gdy drzwi 53 w pozycji ZAMEK.

* W praypadku stosowania innej wersii silnika konleczne jest przeprowadzenie ponownego rozruchu w oparciu o informacje
w niniajsze| instrukd) eksploataci,

[ Standard SIEMENS
]

]
g ]
I, MERIL JETv# I_EEHTTJW
I P_J.Hmuq-:m Ang |
I
|

MENL GLOWNE mﬁlmE! WEN MI R Lm
Saylia kallracis Kaibraga cathosita hulpt'cb;n SErwe
i
1 ¢ 1 1
.1 5
— ] [ Seam | | e
WALIBAACIA __{m WU SERVISLWE
L Wi el Poacersa ruchy  |[ - | Sygnaly wajsciows Stalyslyka siarsen
Lt Sary v ML &
" Polecenia nichis _'m | Siygnaky wylbtsawe _"'| Clare konsemwac
» &
It parmmamiv | | Stant ruchy kalibracji

Rysunek 12-1 Menu narzedzia serwisowego

Maped drawi windy AT40
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13 Wskaznik stanu roboczego

Na wyswiellaczu 7-segmentowym (H401) wskazywane sg stany robocze:

Wartodt

Znaczenie

Altywny sygnal folokomdrki (przerwana wigzika)

Biad RAM-, EEPROM lub CPU (blad systemnowy)

Przerywacz uszkodzaony

Bigd w 2. lorze odigczenia

Wydluzenie czasu abwarcia pray awiekszonym czasie zalaczenia silnika

Silnik niezdefiniowany®

Silmik blokuje sle w Kierunku zamykania

Bigd nadajnika impulsow

Uruchamia sig miniedytor (przyciski serwisowa OTW | ZAME wcléniele jednoczesdnie przy zatjczaniu sieci)

Przetezenie silnika

Miniedytor (ustawienie sily) aktywny

Rezarwa

Blokowanie przy otwarciu

Miniadytor (ustawiania profilu) aktywmy

S (o e | |D 00|~ ||| R |

Drzwi zatrzymujg sle podczas jazdy inicjalizacyjnej (brak sygnatu OTW i brak sygnatu ZAMK lub osiggniata
pozycia kohcowa dizwi)

Frzepigcie silnika

Podnaplecie silnika

Rezarwa

Ustalanie parametru (ruch kalibracyiny)

Stopien koncowy uszkodzony

Bigd pomiaru pradu

Dziatanie OK

olelr{a|zi=|n]|m

Blad parametru (blad w ruchu kalibracyjnym]

-

Blad CAN

Drzwi zambknigte

u

Przekroczenie maks, masy drawi

Sterownik bez parametrow | czeka na ruch kalibracyjny

* W przypadku stosowania innej wersji silntka konieczne jest przeprowadzenie ponownego rozruchu w oparciu o Informacje
w niniajszaj instrukeji eksploatacil,

Maped drzwi windy AT40
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14 Schemat przylgczen wejs¢ sterowania

AT conlroller ’ Elevator
!
x¢
Vol = ]
oltage % | I S -
output 1 i ﬂ"' _ﬁ; =24V
avioan ool L U O S
T | | [ I Caonnaclion If the power
X6 i [ i [ i supply fram the AT controlier
B | i i . i i b5 used.
- D o
put1 | g ! ; b ' ' e 10VI28V
“ | 1 _Optional _- J i " for irput 1
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Nudge ~ |2 e - 10VI028 Y
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Qpen 1 i
L (o] “._Open

Rysunak 14-1 Schemat preyigczen welsc slerowania

Napdr = polecenia ZAMK i napierania wigczad jednoczesnie (skuteczne tytke w kierunku zamykania).

Wakazdwka

Wyijscie napigcia 24 V X4 nie moze byd przylodone do oboego polenclatu napigcia (np. nadrzednego sterownika windy).
Polgczenie preylacza ¥4 2 (minus 24 V) z PE jest mozliwe.

20
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15 Protokdt nastaw

Siinik M2 Silnik M3

(24V /18 A (30V/4A;

do masy drawi 120 kg ) | do masy drawi 180 kg )
Parametr Jednostka | Zakres Nastawa Zakres Mastawa Wartose

nastaw fabryczna | nastaw fabryczna | ustawiona preez

S maontera

Odcinek pelzania OTW mm 0..100 |26 Q.. 100 a0 frm
Odcinek preylozenia OTW mm 0... 100 30 0. 100 30 i
Cdcinek pelzania ZAMK mim 0.. 100 20 0..100 20 mim
Cdcinek preyiozenia ZAMK mm 0..100 (40 0...100 40 mim
Predrost maks. OTW mim/s 100 ... 500 | 500 100 ... 650 650 mimis
Predikose petrajgoa OTW mimfs 30 ...90 40 30... 90 40 mmis
Predikose praylozenia OTW mim/s 30..90 |60 30.... 890 B0 mimis
Predkost poczatkowa OTW MAmfS 30..90 |90 a0... 80 a0 mmis
Predkost maks. ZAME mimis 100 ... 500 | 250 100 ... 500 318 mimis
Predkosc pelzajaca ZAMK mmis 30...90 |60 30...80 60 mimis
Predkosg przylozenia ZAMEK TS a0...90 |40 a0..90 40 mim's
Prediodd poczatkowa ZAMK s 30...80 |90 40 ... 80 a0 TS
PredkosE napierania ZAME mm/s 50...250 |150 50... 250 150 rimis
Rampa przyspieszenia OTW mimfss 300 ... 850 | BSO 300 ... 1400 1300 mimis?
Rampa hamowania OTW mm/s? 300 ... 850 | 60O 300 ... 1400 | BOO mimis?
Rampa zawracania OTW/ZAMK | mm/s? 300 ... B30 | B50 300 ... 1400 1200 mimisd
Rampa preyspisszenia ZAMK mm/sE 300 ... 850 | 500 300 .. 1400 |S00 mmi/s?
Rampa hamowania ZAMK mmis2 300 ... 850 | 500 300 ... 1400 |[500 mmis?
Rampa zawracania ZAMKE/OTW | mm/s® 300 ... 850 | 850 300 .. 1400 | 850 mmis?
Moment staly (prad) OTW A e, | 1 0..25 1 A
Moment staly (prad) ZAMK A 0..15 1 0..25 1 A
Moment przylozenia A 0..5 2,5 0..5 3 A
Sita otwierania statyczna M 70 ... 120 |120 70 ... 300 300 N
Sita zamykania stalyczna M 70 ...120 [110 70... 230 80 N
Sita przylozenia statyczna ZAME | N 70...120 |110 70... 230 a0 N
Sila napierania statycena ZAMK | N ¥0...120 |70 70... 230 70 M

Zmiany parametrow nalezy wprowadzad zawsze w normalnym trybie pracy, w pozyci drzwi ZAME, poniewaz w tych
warunkach warlosci natychmiast importowane sg do sterownika.

Mapad drzwil windy AT40
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Siinik M4 Silnik ....

(30V /4 a;

do masy drzwi 400 @
Parametr Jednostka | Zakres Mastawa | Zakres Mastawa Wartose

nastaw fabryczna | nastaw fabryczna ustawiona preez

maoniera

Odcinek pelzania OTW mm 0..100 30 FTIT
Odcinek prayiozenia OTW i 0..100 a0 mim
Odcinek petzania ZAMEK mim 0..100 20 mm
Qdcinek prayiorenia ZAME mim 0..100 40 mm
Predkosc maks. OTW mimis 100 ... 750 | 60O mimis
Predkosc pefzajgca oTwW_ TS 30 .. 80 40 mmis o
Predkosc przylozenia OTW mmis 30...80 4] mimis
Predkost poczatkowa OTW mim/fs 30 ...80 80 mmis
Predkost maks, ZAMK s 100 ... 500 319 mmis
Pradkosé pelzajaca ZAMK mmis 30..90 B0 mm/s
Predkosc praylozenia ZAMK mm/s 30...90 40 mm/s
Prediost poczatkowa ZAMK mmis 30...80 80 mmfs
Predkost napierania ZAMK FTHT S 50 ... 250 150 mm/s
Rampa preyspieszenia OTW mmis? AD0 ... 1400 | 1300 mim;s?
Rampa hamowania OTW mmys® 300 ... 1400 | 600 mmis?
Rampa zawracania OTW/ZAMK | mmis? 300 ... 1400 | 1200 mm/s?
Rampa przyspieszenia ZAMEK mimis? 300 ... 1400 | 500 mmi/s?
Rampa hamowania ZAMK mmis® 300.. 1400 | 500 mim/sd
Rampa zawracania ZAMK/OTW | mm/s? 300 ... 1400 | 850 mim/s?
Moment staty (prad) OTW A 0..25 1 A
Moment staby (prad) ZANMK A 0..25 1 A
Momenl przylazenia A 0..5 3 A
Sila otwlerania statyczna M 70 ...500 300 M
Sila zamykania statyczna M 70 ... 230 Ta M
Sita przylozenia statyczna ZAMK [N 70...230 70 &
Sita napierania statyczna ZAME. | N 70...230 10 M

Zmiany parametrow nalazy wprowadzad zawsze w normalnym trybie pracy, w pozycii drewi ZAME, poniewaz wtych
warunkach wartoscl natychmiast imporiowane sg do sterownika,
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16 Notatki

Znaki towarowe

Wazysiiie produkty aznaceone symbolem 8 s zarejestrowanymi znakami towarowymi firmy Siemens AG, Pozostale produkly posiadajace
réwniez en symbol moga byé znakami towarowymi, kidrych wykorzysiywanie przez asohy trzecie dia wlasnych celdw mode naruszac
prawa autorskie wiadciciels danego mmeku towarowega,

Wykluczenle od odpowiedzialnogci

Trasc drukowane] dokumentac)l zostala sprawdzrana pod katlem zgodnodcl z opisyswanym w nis) sprzelem | oprogramowaniem, Nig ma2na
[edrak wykluczyd pewnych rozbieznosc | diatego producent nie jest w stanie zagwarsniowad calkowite] zgodnasci. Informacie | dane w
ninkejsze) dokumentac poddawane s ciaghy kontroll. Poprawki | akiualizacje ukazujs se rawsze w kolejnych wydaniach,

Siemens AG
Indusiry Sector
Postlach 48 48
20026 NURNBERG

Naped drawl windy ATA0
AZBOODEET 124-01, 01/2012
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Instrukcja uzytkowania przettumaczona z jezyka niemieckiego Rl

Instrukcja uzytkowania dla zderzaka z elastomeru Diepocell® BM Seria: D0O-D7

Element bezpieczenstwa do dzwigow osobowych | towarowo osobowych
wg EN 81-20:2014 | EN 81-50:2014

Element bezpieczenstwa do dzwigéw osobowych | towarowo osobowych
wg EN 81-1+2:1998 + A3:2009

Produkt: Element bezpieczenstwa zgodny z dyrektywa nr 95/16/WE
Element bezpieczenstwa zgodny z dyrektywa nr 2014/33/UE
.Energooszczedny zderzak z charakterystyka nieliniowa"

Swiadectwo badania typu

NU?:;;:;EE,‘;EME i Oznanzen_‘ui typu Wyrniar

| 44208 12126203 | Do | @ B0x80 mm
44 208 12126205 | D1 | @ 100x80 mm___|
44 208 12126206 | D2 | @ 100xB0mm |
44 208 12126207 | D3 | @ 125xB0 mm
44 208 12126208 | D4 @ 140x80 mm
44 208 12126209 | B8 | @ 16580 mm
44 208 12126210 | D6 @ 220x80 mm
44 208 12126211 | D7 @ 165x160 mm

Producent:  P+S Polyurethan-Elastomare GmbH & Co. KG, Kielweg 17, D-43356 Diepholz
Tel.:  (0043)(0)5441/5980-0 Internet: www.pus-polyurethan.de
Fax: (0049)({0)5441/5980-88 e-mail; info@pus-polyurethan.de
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Instrukcja uzytkowania przettumaczona z jezyka niemieckiego faad

Wazne informacje
Cel niniejszeqo dokumentu

Niniejszy dokument podaje wazne instrukeje dla wykonawey, montera, uzytkownika oraz
osoby odpowiedzialnej (za montaz, konserwacje), aby zapewnié dziatanie elementu
bezpieczenstwa.

Zastosowanie

Element bezpieczenstwa, jaki zostal opisany na stronie pierwszej, moze by¢ stosowany jako
element bezpieczenstwa tylko w podanym celu w ramach zakresu zastosowan, dla ktdrego
zostal zaprojektowany.

Odpowiedzlalnosé
W przypadku zastosowania elementu bezpieczenstwa poza wskazanym zakresem
zastosowan nie ma miejsca zastosowanie w przewidzianym celu. Producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za wynikle z tego szkody. Uzytkowanie elementu bezpieczensiwa w
przewidzianym dla niego celu obejmuje rowniez warunki serwisowania opisane w niniejszej
instrukciji uzytkowania.

e — == reanl ——



Instrukcja uzytkowania przetlumaczona z jezyka niemieckiego -

1.1 Definicje

Instal
- sklada sie z jednego lub wiece| d2wigow wraz z kabina, szybem, pomieszczeniami
maszynowni i wejsciem do pomieszczen

Jednostka notyfikowana:

- niezalezna organizacja z kompetencjami technicznymi | doswiadczeniem w zakresie
diwigow osobowych | towarowo-osobowych
- wyznaczona przez kraje czlonkowskie WE

Uiytkownik instalacii:
- osoba fizyczna lub prawna bedaca uzytkownikiem dZwigu, odpowiedzialna za
bezpieczenstwo jego eksploatacji, zastosowanie | serwisowanie

alisci:
- osoby wyuczone w zakresie prowadzenia prac utrzymania ruchu dzwigow osobowych |
towarowo-osobowych, posiadajace niezbedna wiedze techniczng i dysponujace aodpowiednimi
narzedziami | wyposazeniem dodatkowym
- osoby przeszkolone w rozpoznawaniu potencjalnych zagrozen, ktdre mogg wystapic dla nich
samych oraz innych oséb

Wykwalifikowani pracownicy:
- osoby dziatajgce na zlecenie wtasciciela instalacii, kiére zostaly przeszkolone przez firme
serwisowa, aby mogly wykonywac okreslone zadania

Pr kon e:
- wszelkie niezbedne prace majace na celu prewencyjna obsluge techniczna, usuwanie
usterek | dokonywanie napraw

Monter elementow bezpieczensiwa:

- osoba fizyczna lub prawna odpowiedzialna za prawidlowe zamontowanie elementow
bezpieczenstwa podczas instalacji lub montazu dZwigu lub jego czesci

- osoba dokonujgca wymiany elementow bezpieczenstwa w dzwigu | posiada odpowiednie
wyksziatcenie

Naprawa:
- wymiana lub naprawa niesprawnych lub zuzytych elementow

Elementy bezpieczenstwa:
- elementy okreslone jako takie w odnosne] normie

Firma serwisowa:

- przedsiebiorstwo odpowiedzialne za konserwacje dZwigu, dysponujace wykwalifikowanymi
pracownikami

Prewencyina obstuga techniczna:

- wszelkie dziatania niezbedne do zapewnienia prawidiowej eksploatacji dzwigu

—_— . = = 5tl‘nl'l&3 — — — = e



Instrukcja uzytkowania przettumaczona z jezyka niemieckiego cawrrzrr A

1.2 Odpowiedzialnosé

Obowiazki uzytkowni

Uzytkownik/ wiasciciel dzwigu odpowiada za:
- utrzymanie elementéw bezpieczeristwa w bezpiecznym stanie technicznym

- zlecanie konserwac]i elementdw bezpieczenstwa wykwalifikowanym pracownikom w celu
zapewnienia bezpieczne| eksploatac]i dzwigu

- - zapewnienie osobom odpowiedzialnym w kazdej chwili swobodnego dostepu do niniejszej
instrukcji

- -wilasciwe uzytkowanie dzwigu oraz elementow bezpieczensiwa w sposdh zdefiniowany w
niniejszym dokumencie

Odpowiedzialnos¢:

Tylko specjalisci sg uprawnieni do wykonywania nizej wymienionych prac przy elementach
bezpieczenstwa:

- montaz

- kanserwacja, tacznie z czyszczeniem | smarowaniem, przeprowadzanie kontroli, naprawy
oraz ponowne uruchomienie po aktywacii

Dozwolone czynnosci:

Zabrania sie przeprowadzania wszelkich czynnosci poza pracami opisanymi w niniejszym
dokumencie. Prace przy elementach bezpieczenstwa moga by¢ przeprowadzane wylacznie
przez specjaliste.

Pr ent:
P+S Polyurethan-Elastomere GmbH & Co. KG, Kielweg 17, D-49356 Diepholz
Tel.: (0049)(0)5441/5980-0 Internet; www.pus-polyurethan.de
Fax: (0048)(0)5441/5980-88 e-mail; info@pus-polyurethan.de

————— Strona 4 —M——————————
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Instrukcja uzytkowania przettumaczona z jezyka niemieckiego fawrzrr

2, Bezpieczna eksploatacja

Skroty / jednostki
Skrot Opis | Jednostka
Mimin Udi".l'lﬂg kg
M Udi‘uﬂﬂg J'(g_ |
v Predkosé nominalna mis |
v Predkosé mis
@ Srednica mm
Wys. Wysokosé mm
Wym. il Wymiar mm
Gr. Grubosé mm
E Odleglo$é pomiedzy mm
Srodkami otworow
D Otwaor mm
D1 Odksztalcenie mm
poprzeczne
Temperatura c
Sita kN
2.1 Dokumentacja ogdina

Zderzaki P+S to zderzaki z akumulacja energii z charakterystyka nieliniows. Sa one
zdefiniowane jako element bezpieczenstwa w dyrektywie w sprawie d2wigow | elementow
bezpieczenstwa do dZwigow.

Element bezpieczenstwa wedlug Zalgcznika IV do dyrektywy nr 95/16/WE | Zalgcznika Ill do
dyrektywy nr 2014/33/UE.

Material

Diepocell® BM - elastomer poliuretanowy w formie pianki na bazie polieteru:
» Gestosc 0,45 g/em?® - 0,60 g/em?®

Diepocell® BM jest specjalnie opracowanym materialem wykorzystywanym do produkcii
urzadzen amortyzujgcych, posiadajacym nastepujace wiasciwosci:

* odpornosc na Scieranie

odpomosc na hydrolize

odpornosc na oleje | smary

odporno$e na ozon i promienie UV

wrazliwosé na kwasy i zasady

" &8 & ®

Zderzaki sa elementami bezpieczenstwa do d2wigdw osobowych i towarowych i sg
kontrolowane zgodnie z dyrektywa dZwigowa nr 95/16/WE jako zderzaki z akumulacija
energii z charakterystyka nieliniowa. Podstawa oceny wg EN 81-20:2014 i EN 81-50:2014.
Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem zapewnione jest tylko wowczas, gdy dzwig odpowiada
dyrektywie 35/16/WE (od 20.04.2016) 2014/33/UE oraz normie EN 81-1+2 A3 lub ENB1-
20:2014 i EN81-50:2014.

Zderzaki z serii D0-D7 mogg by¢ stosowane do d2wigow o predkasci nominalnej
[v max =1m/s]. W przypadku predkosci nominalnych wynoszacych =[v=1m/s] stosowanie

tych zderzakow jest niedozwolone.

T T E—— Strona 5
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Zakres udzwigu okreslony dla tych zderzakow jest wyszczegdlniony w rubrykach [min. + max.] w
[kgl. Zakresy udzwigu dla predkosci nominalnej wynoszacej v=1,0m/s podane sa w Tabeli 1.

Zakresy udzwigu dla predkosci nominalnej wynoszace| v= 0,63m/s podane sq w Tabeli 2.

W przypadku braku szczegolowego podania predkosci przyjmowana jest wystepujaca w nastepnej
kolejnoscl wyzsza sprawdzona predkosé nominalna. Dia predkosci nominalnych wynoszacych
0,70m/s i 0,85m/s obowiazuja zatem wartosci dla 1rm/s z Tabeli 1.

Typy/wymiary/zakresy udzwigu
Tabela [1] Zderzaki wg EN 81-20/50
G Zakres
Dane badania TUV aid
udiwigu
Typ | Gestosé | Srednica Wysokost | Predkosé Wysokoié | Rozciagniecle | min. | max.
[/em?] @ [mm] [mm] [m/s] resztkowa | poprzeczne kgl | [kgl
[mm] @ [mm]
42,9 91 180
Do | 0,80 80 =
&0 vl mfs 19,3 104 600
39,2 115 220
p1 | 045 100 = >
43,7 115 EED)
D2 0,55 100 v=1m/s 23,3 143 1250
49,4 143 600
p3 | 055 = 2
45 161 450
o4 | 045 140 :
80 v=1m/fs 26,1 193 1500
5 49,7 183 650
05 | 0,50 165 80 v=1m/s 272 205 2700
) 46,3 244 1500
o6 | 050 220 80 v=1mfs 26 275 5500
124,8 180 310
D 4 = '
7 0,45 165 160 v=1m/s 39,0 230 3600
Tabela [2] Zderzaki wg EN 81-20/50
f iy Zakres
Dane badania TUV oy
udiwigu
Typ | Gestoié | Srednica Wysokosc | Predikosc Wysokost | Roiciggniecie min. max.
[gfem?] @ [mm] [mm] [m/s] resitkowa | poprzeczne kgl | [kel
[mm) @ [mm]
56,6 S0 150
oo 0,60 BOD i 80 v=0,63m/s 15,2 114 1300
[ 59,7 110 200
Dl 0,45 100 I 80 v=0,63m/s 20,6 132 1500
5.5 110 250
D2 | 055 100 I 80 v=0,63m/s 17.4 138 3200
55,5 136 500
D3 | 055 125 BO v=0,63m/s 193 169 5200
65,7 149 320
D4 | 045 140 80 v=0,63m/s 19.4 179 4000
66,5 178 00
D5 | 0,50 165 80 v=0,63m/s 19,8 214 7500
58,4 233 950
D6 | 050 220 80 v=0,63m/s 26,5 266 3400
136,8 177 310
D 4 = :
7 | 04s 165 160 v=0,63m/s 313 243 5850
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Instrukcja uzytkowania przettumaczona z jezyka niemieckiego

Warianty konstrukcyjne
Wymiary/mozliwosci zamocowania/nr artykulu

o
R,

g

Tabela [3]
Wersja D
Wersja A Wersja C z whiadka
Saria z kwadratowa plyta stalows metalowa
z stalow
okragla piyta L] salaria nlerkch
iary Wiym.
Rozmia| WYY |6 (mm) E (mm)|D (mm)|Gr. (mm)
b D x Wys. +-1.0 Nr artykulu | (mm) 405 | +-05 | +-05 Nr artykulu Nr artykulu
- (mm) +-1,0
Do BO x 8O i 211800074 105 80 12 4 211800174 211800774
D1 100 = 80 ] 211801074 130 100 14 6 211801174 211801774
oz 100 x BD 4 2171802074 130 100 14 B 211802174 211802774
D3 125 80 4 211803074 155 125 18 & 211803174 211803774
D4 140 x 80 4 211804074 180 140 18 8 211804174 211804774
D5 | 185x80 i 211805074 205 165 18 ] 211805174 211805774
D& | 220x80 <] 211806074 260 220 18 & 211806174 211806774
D7 |1B65x 160 6 211807074 205 165 18 & 211807174 211807774
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Instrukcja uzytkowania przettumaczona z jezyka niemieckiego

Wykres sila-przemieszczenie i odksztalcenie poprzeczne przy ugieciu elementu sprezystego

Wykres [1]
Wykres sita-przemieszczenie zderzakow DO-D6
250 \
. ] /// ,
/ / — D {31 20 0mm]
'5'15“ — C— 1 — 5 | 65RO
| i I i 113, [ L2 S D]
& 100 / 02 [ O0sEImm]
T [@100e80mm]
e [0 | B
50
0 . ! | _
[H 10 20 30 40 50 60 70
_ Ugigcie elementu sprezystego w [mm]
Wykres [2]
Zderzak D7 [165x160mm] ==
Diepocell® BM 45 =2 Y
160 | | T —r
240 | == — ; I
220 : : I
200 — - : | ]
180 —— . | I I
160 = ! / 1
£ 140 | 71
=
= 120 -+ ! :
I:"-i 1
100 " —
5 | / |
o /11
m |
| |
20 1 — et
P — | |
0 10 20 30 40 S0 60 70 80 90 100 110 120 130 140

Ugiecie elementu spredystega w [mm)
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Instrukcja uzytkowania przettumaczona z jezyka niemieckiego

Wykres [3]

Zderzak D0O-D6

Odksztatcenie poprzeczne przy ugieciu elementu sprezystego

B5
&0

55

/

50 4

/

=
-'"“f..:--!
LT

45 4
a0

/

35

30 4
25

— 6 |2 200 0]
— 1% {1650 e |
e, [ [ 140 B Do

11| B 0m]

20

0 |L0as@0mm|

15
10 4
5_
i}

Ugiecie elementu spreiystego [mm]

O [@10ouEDmm|

040 [Pl idmm]

/f

4

Wykres [4]

140

@ zmiana érednicy [mm]

@80 @100 @120 @140 @160 @180 @200 @220 @240 @260 @280

Zderzak D7 [#165x160mm]
Odksztatcenie poprzeczne przy ugieciu elementu sprezystego 12

=34

Far  Frsred

120

100

.-‘"".r

B0 +

40 -

Ugiecie elementu sprezystego [mm]
g

20

@ 165

@175 @185 @195 @205 @215 P25

@ zmiana srednicy [mm)

@235 @245 @255
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Instrukcja uzytkowania przettumaczona z jezyka niemieckiego Sl

Oddzialywanie otoczenia / temperatura / wilgotno$c powietrza

Zderzaki z elastomeru Diepocell™ BM byly poddawane badaniom w komorze klimatycznej przez
okres 12 tygodni w temperaturze B5°C oraz przy wilgotnosci wzglednej powietrza 98%. Zderzaki
nie wykazaly zadnego istotnego odchylenia w wykresie sita-przemieszczenie przy wartose
odksztalcenia 90%. Z uwagi na fakt, ze brak jest znormalizowanego badania zywotnosci
elastomeru, 2zywotnosé produkiu oznaczana jest na podstawie wyzej wymienionego badania.
Spodziewana zywotnosé wydluza sie dwukrotnie przy spadku temperatury o 10°C ze wzgledu na
woweczas waolniej przebiegajacy proces starzenia sie elastomeru, poniewaz predkosé reakeji
starzenia sie przy spadku temperatury o 10°C zmnigjsza sie o polowe. Pozostale parametry
kontrolne pozostajg na stalym poziomie, Oznaczone wartosci sa wyszczegolnione w Tabeli 4.

Tabela [4]
Temperatura | Wilgotnosé | Obciazenie | Zywotnosé | Wynik
[C] powietrza (%] [tygodni]
[%]

85 98 80 12 OK
Fis 2] a0 24 OK
65 | 98 90 48 OK
55 a8 a0 a6 OK
45 98 80 192 OK
35 98 g0 384 OK
25 98 g0 768 OK

Na podstawie tego badania nalezy uznaé, ze zywotnos¢ produktu wynosi co najmniej 10 lat.

Ze wzgledu na niemozliwe do przewidzenia obcigzenia w potaczeniu z oddzialywaniem czynnikow
otoczenia | ewentualnie innymi materiatami, kidre mogg dziataé na zderzak nalezy jednak
przeprowadzac systematyczne przeglady pod katem uszkodzen.

Temperatura pracy dla zderzakow w ramach zastosowania
Zderzak moze byé uzytkowany przy temperaturze od + 5°C do +70°C.

Nalezy mie¢ na uwadze zmieniajace sie naprezenia Sciskajgce powstajgce przy réznych
temperaturach. F"rz:..r temperaturach ponizej temperatury pomieszczenia naprezenie Sciskajgce
przybiera na sile | zwigksza sie sztywnos¢ sprezynowania. T»arm:lneframq,r powyzej temperatury
pomieszczenia puwndu;q nizsze wartosci naprezenia Sciskajgcego | wowczas sztywnosé
sprezynowania zmniejsza sie.

Materiat Diepocell® BM maze byé stosowany w zakresie temperatur od -30°C do + 80°C.

2.2 Wymagania wobec miejsca zastosowania

Z zasady zamocowanie zderzakdw nalezy skonstruowac w taki sposob, aby sily wystepujace
w frakcie uzycia byly pochlaniane
(patrz wykres 1 i 2 na stronie B).

Powierzchnie dociskowe rowniez nalezy skonstruowac w taki sposob, aby sity wystepujace w
trakcie uzycia byly pochlaniane
(patrz wykres 1| 2 na stronie 8).
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Instrukcja uzytkowania przetlumaczona z jezyka niemieckiego P28

Powierzchnie dociskowe powinny byé wykonane tak, aby mozliwe bylo uzyskanie osiadania
na calej powierzchni zderzaka. W konstrukcji nalezy takze uwzglednié ewentualne tolerancje
{luz prowadzenia). Przy planowaniu wielkosci powierzchni dociskowe| nalezy uwzglednié
odksztalcenie poprzeczne zderzakéw przy ugieciu

(patrz wykres 3 i 4 na stronie 9).

2:2.1 Kabina

Jezell zderzaki sa montowane na kabinie, to nie wolno odstawiaé kabiny z zamontowanymi juz
zderzakami, ustawlajgc jg przy tym na zderzakach. Obciazenia statyczne dzialajace na
zderzak moga byc zawsze tylko krotkotrwate | ich czas nie powinien przekraczaé 5 minut. Przy
mocowaniu zderzakow nalezy pamietac o tym, 2e przy obciazeniu ich srednica ulega
powiekszeniu

(rozciagniecie poprzeczne) palrz takze Tabela 1 i Tabela 2 ,Rozciagniecie poprzeczne”. W
tabeli podana jest $rednica ,D1" powstajaca przy maksymalnym obciazeniu oraz wysokoséé
resztkowa zderzaka, gdy jest on scisniety. Prawidiowe dziatanie zderzaka wymaga
swobodnego odksztatcenia. Rozciggniecie poprzeczne zderzaka nie moze byé w istotny
sposob ograniczone.

2.2.2 Przeciwwaga

Jezeli zderzaki sg montowane na przeciwwadze, to nie wolno odstawiacé przeciwwagi,
ustawiajac ja przy tym na zderzakach, Obcigzenia stalyczne dzialajgce na zderzak moga byé
zawsze tylko krotkotrwale | ich czas nie powinien przekraczac 5 minut. Przy mocowaniu
zderzakow nalezy pamietac o tym, ze przy obciazeniu ich Srednica ulega powiekszeniu
(rozciagniecie poprzeczne)

- patrz takze Tabela 1 i Tabela 2 ,Rozciggniecie poprzeczne”.

W tabeli podana jest srednica ,D1" powstajaca przy maksymalnym obciazeniu oraz wysokosé
resztkowa zderzaka, gdy jest on $cisniety. Prawidlowe dzialanie zderzaka wymaga
swobodnego odksztatcania sie. Rozciggniecie poprzeczne zderzaka nie moze by¢ w istotny
sposob ograniczone.

Strona
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Montaz elementu bezpieczenstwa

W celu zamontowania zderzakdw ich mocowanie musi by¢ wykonane w taki sposéb, aby nie
zostalo przekroczone ustawienie skosne <1 °,

e e

Powierzchnia dociskowa musi by¢ wykonana w taki sposab, aby nie zostalo przekroczone
ustawienie skosne <1 =

1
Sute i
L

W przypadku montazu dwdch zderzakow umieszczonych obok siebie nalezy braé pod uwage
odksztalcenie poprzeczne zderzakow. Zderzak musi mie¢ zapewniong mozliwosé
swobodnego odkszialcania sie. Wymiary oraz wymiar ,D1" podane sg w [Tabeli 11 Tabeli 2]
oraz na [Wykresie 3+4].

Wlrarmuem e Destenos

~ Strona
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31 Mozliwosci zamocowania / warianty konstrukcyjnefwymiary
Patrz Tabela [3] na stronie 7.

Wersja A [zderzak z okragla plyta mocujaca)
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Mocowanie zderzakdw nalezy wykonac w taki sposdb, aby elementy mocujace

(teb $ruby) znajdowaly sie nizej niz wynosi wysokosé resztkowa zderzaka przy [maks.
obcigzeniu]

(patrz Tabela 1 + 2 na stronie 6).

Sposob zamocowania zderzakow jest zdeterminowany przez mozliwo$é zabudowy, dlatego
tez nie jest mozliwe okreslenie ogdinej wytyczne] w tym zakresie.

Wersja A: Przykrecenie $ruba wprowadzong przez centralny otwar w zderzaku

Wersja C: Przykrecenie srubami wprowadzonymi przez 4 otwory w kwadratowej plycie
mocujgce|

Wersja D: Przykrecenie $rubg wprowadzona przez centralny otwor w zderzaku

Uzytkownik jest odpowiedzialny za trwale | bezpieczne ustalenie i zamocowanie, kidre musi
zostac wykonane lak, aby nie mialo lo negatywnego wplywu na dzialanie zderzaka.

W przypadku wszystkich zamocowan nalezy zapewnic, aby przy ugieciu zderzaka elementy
faczeniowe nie kolidowaly z plyta dociskows.

Ustawienia

Nie ma koniecznosci dokonywania ustawien na zderzaku. Zderzak |est dostarczany w stanie
gotowym do ukycia,

4.1 Kontrola przed uruchomieniem

Przed uruchomieniem instalacji dzwigowej nalezy sprawdzic, czy zamontowany zderzak nie
jest uszkadzony i czy jego wymiar oraz oznaczenie typu sg zgodne z dokumentacja
Swiadectwa badania typu.

Obstuga techniczna

5.1 Czyszczenie

Jesli 1o bedzie konieczne, zderzak powinien byé czyszczony tylko z uzyciem wody bez
zadnych dodatkow. Rozpuszczalniki oraz kwasy | zasady moga uszkodzi¢ zderzak.

5.2 Konserwacja

Zywotnosé zderzaka wynosi minimum 10 lat. Na 2ywotno&¢ wplywaja czynniki otoczenia
(temperatura, wilgolnosé powietrza, zabrudzenie i obciazenie mechaniczne).

Strona
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.|

Zderzak powinien by¢ co najmnie] 1 x w roku poddawany regularnemu przegladowi pod katem
uszkodzen. Podczas przegladu nalezy sprawdzié, czy na zderzaku wystepujg pekniecia i
wykruszenia materialu. Pekniecia na powloce formowane| o diugosci

z 40mm i glebokosci 2 3mm sg niedopuszczalne. Wykruszenia materialu lub oderwania sie
powioki formowanej o wymiarach 2 20mm x 20mm sg niedopuszczalne. Jezeli zderzak
wykazuje widoczne odksztalcenie, nalezy sprawdzic jego wysokosc. W przypadku, gdy
wysokosc zderzaka ulegla zmianie o 5 mm w stosunku do wymiaru nominalnego (wysokosé
Wys. wediug Tabeli 3, plus grubosé plyty w przypadku wersji A+C), zderzak musi zostad
wymieniony.

53 Naprawy

Zderzaki nie moga by¢ naprawiane.,

5.4 Wymiana

W przypadku koniecznosci wymiany zderzaka nalezy pamietac o tym, aby w jego miejsce
zamontowac identyczny zderzak o takiej samej charakterystyce.

6. Utylizacja

Zderzaki z elastomeru Diepocell” BM nie sa przedmiotem specjalnego znakowania na podstawie
dyrektywy UE w sprawie klasyfikowania preparatow | nie sa sklasytikowane jako material
niebezpieczny.

W Niemczech zderzak moze zostac usuniety jako odpady przemyslowe podobne do odpadow z
gospodarstw domowych (brak kodu odpadéw) Mozliwe jest jego wykorzystanie energetyczne.

Wymogi urzedowe na terenie Niemiec moga byé rézne w zaleznosci od kraju zwigzkowego |
muszg byc uwzgledniane W przypadku uzytkowania i utylizacji w innych krajach, nalezy
uwzglednic wyltyczne odnosnie usuwania ndpaddw specyficzne dla poszczegdinych krajow.

Zalaczniki
Rysunki zderzakow z serii DO-D7 w wersjach A"-,C"-,D"

Swiadectwa badania typu dla serii D0-D7

Diepholz, 26.09.2016
Miejscowosc, data

Sporzadzit:
Manfrad Heckerl! Prezes Zarzgdu P+5S  Indeks: C Stan na dziesn: 08.08.2017
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Zderzak powinien by¢ co najmniej 1 x w roku poddawany regularnemu przegladowi pod katem
uszkodzen. Podczas przegladu nalezy sprawdzié, czy na zderzaku wystepujg pekniecia i
wykruszenia materiau. Pgknigcia na powloce formowanej o diugosci

= 40mm | glebokosci = 3mm sg niedopuszezalne. Wykruszenia materiatu lub oderwania sig
powtoki formowanej o wymiarach = 20mm x 20mm s3 niedopuszczalne. Jezeli zderzak
wykazuje widoczne odksztalcenie, nalezy sprawdzié jego wysokosé. W przypadku, gdy
wysokost zderzaka ulegla zmianie o 5 mm w stosunku do wymiaru nominalnego (wysoko&é
Wys. wedtug Tabeli 3, plus grubo$é plyty w przypadku wersji A+C), zderzak musi zastaé
wymieniony.

5.3 Naprawy

Zderzaki nie moga byé naprawiane.

5.4 Wymiana

W przypadku koniecznosci wymiany zderzaka nalezy pamietaé o tym, aby w jego miejsce
zamonlowac identyczny zderzak o takie| samej charakterystyce,

6. Utylizacja

Zderzaki z elastomeru Diepocell® BM nie sg przedmiotem specjalnego znakowania na podslawie
dyrektywy UE w sprawie klasyfikowania preparatéw i nie s3 sklasyfikowane jako material
niebezpieczny.

W Niemczech zderzak mode zostac usuniety jako odpady przemystowe podobne do odpadéw z
gospodarstw domowych (brak kodu odpadéw).Mozliwe jest jego wykorzystanie energetyczne.

Wymogi urzedowe na terenie Niemiec moga byé rézne w zaleznosci od kraju zwiazkowego i
musza byc uwzgledniane. W przypadku uzytkowania i utylizacji w innych krajach, nalezy
uwzglednic wytyczne odnosnie usuwania odpaddw specyficzne dia poszczegdinych krajow.

Zalgczniki
Rysunki zderzakdw z serii DO-D7 w wersjach ,A™-,C™.D"

Swiadectwa badania typu dla serii D0-D7

Diepholz, 26.08.2016
mw: data

Sporzadzil:
Ma Heckert! Prezes Zarzadu P+S  Indeks: C Stan na dzieri: 08.08.2017
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LiftCall Line
1. WSTEP

1.1. Cechy komunikatora:

e Modut podstawowy zasilany jest z linii telefonicznej.
* Mozliwosc podigczenia do 5 komunikatorow na jedne linii telefonicznej
* Komunikator zawiera mikrofon | glognik oraz wskazniki éwietine (diody LED)
* Programowanie lokalne lub zdalne za pomoca telefonu lub PC
» Wskaznik zoity(LED) —informacja, ze numer jest wybierany.
+ Wskaznik zielony (LED}- informacja, 2e rozmowa jest zestawiona (aktywna).
» Mozliwosc podigczenia przyciskéw wywotania alarmu typu NC | NO
= Mozliwost podigczenia dwach przyciskow: Alarm z filtracja, Alarm2 bez filtracji
= Wejscie FILTRACJA dla blokady aktywacji wyotania z e zigcza ALARM
« Specjalny tryb blokady dla kontaktow drzwiowych
+ Regulowany czas katywac]i przyciskow od 0.5 sek do 39 sek
« Wejscia na module podstawowym sa galwanicznie polaczone zlinig telefonoczng, wejscia
z symbolem baterii sg galwanicznie izolowane i ich aktywacja mozliwa jest tylko poprzez zewnetrzne
napiecie
« Komunikacja typu interkom pomiedzy modutem LCLswitch a max. Trzema komunikatorami LCL C
= Automatyczna kontorla pracy systemu — polaczenie serwisowe na zaprogramowany numer co 1-10
dni (domysinie 3 dni)
=  Mozliwosc wstawienia akustycznego markera podezas rozmowy w celu rozpoznania polaczenia
glosowego.
* Regulowane parametry wybierana, diugosci Flasza i Pauzy
« Regulowane parametry detekcji wybierania | sygnalizacji akustycznej
+ FElekironiczne regulacja glosnosci bez potrzeby ,otwierania’ urzadzenia lub uzywania narzedzi
» Mozliwosé zaprogramowania do 6 numerow alramowych z potwierdzeniem lub bez (16 zankéw w
tym *, #, Pazua, Flasz) progresywnie wybleranych.
« Automatyczny test sciezki akustycznej (mikrofon i glosnik).
= Automatyczny test statje aktywacji przycisku alarmu
* Mozliwosc komunikaciji z maszynownia poprzez LCLswitch
» Mozliwosc wyciszenia dla polgczen serwisowych, technicznych i licznikowych.
*« Mozliwosc rozszerzenia modulu podstawoego o modul opcjonalny (produkowany na zamdwienie).
Modut jest galwanicznie izolowany od linii telefoniczne| i | wymaga zasilania 12/24 V:
o 3{8)" universainych wejac
o 3 (4)" universainych wyjsc (open collector).
o Specjaine wejicie INP3 dla podigczenia llcznika startu kabiny
o Specjalne wyjscle przekaznikowe dla réwnolelego podlaczenia przycisku aktywowanego ruchem
kabiny

o Dwa wyjscia dla aktywacji zapowiedzi glosowych z LitCall Talker do kabiny lub w linie
* - mozliwe dwie wersje sprzetowe moduiu opcjonalnego

Instrukcja ukytkowania | programowania LiftCall Line C
[wersja - 1.05 8-05-2013]
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LiftCall Ling
1.2 Terminologia

Ponizej wyllumaczenie podstawowych pojec uzywanych w instrukgji

LiftCallLineC kompletny modul podstawowy komunikatora do komunikac)i pomigdzy windg' a
sluzbami technicznymi. Uzywane skrty ta LCL C Jub LCL

LCLSwitch modul komunikacji interkomowej z LiftCall Line C (kabina — maszynownia)

Polaczenie alarmowe

ALARM potacznie telefoniczne do siuzb technicznych akiywowane recznie przez osobe
znajdujaca sie w kabinie windy.

Polaczenie serwisowe

SERWIS

SERWIS T2h potaczenie telefoniczne powtarzane regularni wykonywane automatycznie w
okreslonym okresie czasu (np. co 3 dni.

Polaczenie techniczne istnieja cztery typy polgczen technicznych:

- zakonczenie alarmu poprzez diuga aktywacie przycisku ALARM2Z

- tast przycisk ALARM - potaczenie wykonywane automatycznie w przypadku ciagle
aktywnego zigcza Alarm

- test scieika akustyczna - polgczenie wykonywane aulomatycznie w przypadku
blednego testu Sciezki akustycznej

- pofgczenie z LCLswifch (maszynownia)

Polaczenie interkomowe  polgczenie glosowe pomiedzy maszynownig a medulem LiftCall Line C
Polaczenie przychodzace jest to polaczenie przychodzace do komunikatora LiftCall Line C z zewnatrz

Wybieranie jest to rodza| sygnalizac)i kierowany przez komunikator w strone lini telefoniczne).
Whybieranie moze byé tonowe (DTMF) i zawierad cyfry (0-9) lub znaki specjalne *, #,
Pauza. Flash (np. “P228556085) lub wybieranie impulsowe zawierajace same cyfry.

Linia telefoniczna Linia telefoniczna typu PSTN (Public Switchng Telephone Metwork) bezposrednio od
operatora telekomunikacyjnego lub linia centralki telefoniczne] (PBX) lub wyjscie
z bramki GSM lub bramki VolP,

Potwierdzenie zestaw znakow (*, #, cyfry) po otrzymaniu kidrych komunikator etrzymuje potwierdzenie
sutoryzacyjne | odsyla jedna z czterech rodzasjow odpowiedzi, najczeicie] uFywane
odpowiedz to nuemr seryjny

Numer seryjny kazdy komunikator ma swd] wiasny unikalny pieciocyfrowy numer (00001 do B85535),
Mumer ten jest wystany via DTMF przez LiftCallLineC po otrzymaniu potwierdzenia.
Rozmowa status polaczenia sygnalizowany poprzez zaswicenie zielonego LED-a (sygnalizacja
jest aktywowana po otrzymaniu potwierdzenia lub przy braku sygnalu dzwonienia przez
okreslony czas.
4
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LiftCall Line
1.3 Obwod akustyczny - opis

Zasada regulacj obwodu akustycznego:

Do dyspozycii mamy trzy parametry 71, 72, 73, klorych wzajemne ustawienia umozliwia dopasowanie propagacit |
odbior diwieku do réznych warunkdw.

1.
2

Ciche srodowisko pracy komunikatora | zdalnego telefonu - parametry 71,72,73 nalety ustawiad do wartoscl 7

Komunikator pracuje w glodnym Srodowisku a zdalny telefon w cichym — zalecane jest zmnigjszenie wzmocnienia
mikrefonu (parametr 72=1<3), zmiang proporc)i parametrow {). zwigkszenie parametru 73 (parametr 73=11+15) a
Fmniejszenie wzmocniena glosénika w komunikatorze (71=2+4)

Komunikator pracuje w cichym $rodowisku a zdalny lelefon w glognym - zalecane jest ustawienia wzmocnienia
mikrafonu na okolo polowe warlogci (parametr 72=7+8), zmiane proporcji parametrdw tj. zmiejszenie parametru 73
{parametr 73=2+4) oraz zwigkszeniewzmocniena glosnika w komunikatorze (71=11+14)

Zasada ustawiania paramefrow.

Wzmocnienie sygnalu z mikrofonu jest sumg parametréw 71+72=wzmocnfenie z mikrofonu, a wzmocnienie sygnalu do
glosnika jest sumag parametréw 71+73=wzmocnienie glosnika.

W celu wyboru ktéry kierunek ma wigkszy priorytet nalezy odpowiednio ustawic wspdlczynnik parametréw 7273

Jesli parametr 72 jest wigkszy niz parametr 73, kierunek dzwigku z mikrofonu ma wigkszy priorytet. Wybieramy
kiedy diwigk w zdalnym telefonie |est przerywany.

- Jesl parametr 73 jest wigkszy niz parametr 72, kierunek d2wigku do glognika ma wiekszy priorytet. Wybieramy
kiedy diwigk w komunikatorze jest przerywany.

1.4. Potwierdzanie polaczen

LiftCall Line pozwala na ustawienie autoryzacjl kazdego polaczenia na dwa sposoby. Autoryzacja |est konieczna,
zeby komunikator mial pewnose, 2e wykaonane polaczenie zakonczylo sig sukcesem. Poniewaz analogowa linia
telefoniczna nie zapewnia tadnej dodatkowe| sygnalizacji dla przestania autoryzacji, diatego w kamunikatorze
zostaly zdefiniowane dwa sposaby jej uzyskania.

1. bez polwierdzenia — kontrola sygnatu dzwonienia (CRT). Jeseli przez czas okreslony w parametrze 56, LCL nie
wykryje sygnalu dzwonienia uznaje, 2e polaczenie jest zrealizowane z sukcesem (2oity LED gasnie, a zapala sie
zielony LED)

2. z polwierdzeniem — komunikator uznaje, 2e polgczenie jest zrealizowane z sukcesem tylko po otrzymaniu kodu
potwierdzenia (paramelr 4* | parametr 47). Jezeli LCL nie odbierze takiego kodu potwierdzenia uznaje ze
poigczenie nie zostalo zrealizowane. Dalsze jego dziatanie zalezy od konfiguracji komunikatora.

1.5. Identyfikacja rodzaju polgczen dodatkowym kodami
Komunikator LCL C oferuje identyfikacje rodzaju polaczenia poprzez wyslanie odpowiednich kodéw, Funkcja ta

realizowana jest po odebraniu przez komunikator specjalnego kodu *#*,
Rodzaje kodaw wysytanych przez komunikator LiftCall Line C:

Potaczenie alarmowe 1-6
Potgczenie serwisows 8
Polaczenie techniczne:

- zakonczenie alarmu A

- test obwodu akustycznego 0

- test przycisku alarm T

Instrukcja ukytkowania i programowania LiftCall Line C
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LiftCall Line
1.6. Interkom

Poprzez zastosowanie modulu LCLswitch mozliwe jest zapewnienie lgcznosci pomiedzy komunikatorem LCL a

maszynownig.

LCLswitch moze pracowad w trybie

- pojedynczy — komunikacja tylke z jednym komunikatorem (aktywny tylko zielony LED, przycisk wyboru LED nie
aktywny), Podczas konfigurac)i nalezy zablokowac tryb rownolegly oraz ustawic czas trwania
polaczenia. Po podniesieniu stuchawki nalezy poczekac (do ok. 20 sekund), na zestawienie
pofgczenia z LCL.

- Fawnolegly — Komunikacja z max. trzema komunikatorami. Mozliwy jest wybor z ktorym komunikatorem chocemy
sie potaczyc wedlug schematu, 1/2 /37 1+2 / 1+2+3. Istotne jest ustawienie w LCLswitch i LCL
trybu réwnoleglego oraz czasu detekcji (parametr 4°) w LCLswitch o 1 sekunde wigkszego niz w
LCL. Malezy tez ustawic taki sam czas trwania polaczenia.

LCLswitch wyposazony jest rdwnie2 w przelgcznik (czerwony preycisk) pozwalajacy na bezposrednia komunikacje
telefon- linia telefoniczna.

UWAGA: w tym przypadku linia telefoniczna jest podiaczona bezposrednio do telefonu co oznacza, ze
komunikatar(y) jest odcigty od tacznoscl (linil telefoniczne)j.

PC m——T>

Linia telesfoniczna

Uwaga: wersja LOLswitch odbierajaca wywolanis od LCL C w praygotowanis. Frzewidziany termin dostepnofcol 23713,

Instrukcja uzytkowania | programowania LiftCall Line C
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1.7. Instalacja - skrocony opis czynnosci

1. Podlgczenie linii telefonicznej — pkt. 1.2.1.

2. Podlaczenie przycisku alarmu —pkt 1.2.2.
ustawisnie domyiine — akfywadg/s alarmuy dla 2warcis lub podigezenia naplecia (5-24V)

3. Podtaczenie filtracji — pkt 1.2.4
ustawierie domysine — ifracia akfywna gdy zwarcie lub podfaczone naplecie (5-24V)

4  Wybor wskaznikow swietinych = pkt. 1.2 3. ipkt.1.2.5.

5. Programowanie z telefonu — pkt. 3 1.1
Zadawori ma nmer do Karego podigezony jest LtCal Line. Po odetvaniy pofgczenia worowad? # a nastepnie hasio oo
(domysine hasio o 0000)

6. Programowanie numerov . 4.1, parametr 1
Zych pz potwierdzeniemt 1 ___- |
B — numer porycy w pamecr LCL [T-61f — potwierdzenie, dopusrczaine duwwe wartoscl [0-1], O-oznacra te potwierdzenie jest wifsczons,
nn = nurmer telsfomceny o dugodci do 16 cyfr.
7. Programowanie numeru serwisowego 72h — pkt 4.1, parametr 22

[ 22 | ton.. ] _Numer nn z polwierdzeniem i
t — potwierdzenie, dopuszczaine dwie warnasc [D-1] J-ormacza fe potwierdzrante jes! wiigczane mn — numer lelefonczny o diugoscd do 16
ey

8. Regulacja glosnosci glosnika — pki. 4.5, parametr 71
g9 Glosnost odbions  01-16 (18 max.) (SPK)

9. Regulacja czutosci mikrofonu = pkt. 4.5 parameltr 72
T2 Lij | Cruloge mikrofonu 01-16 {16 max.)  (MIC) | iz If

10. Re

julacja balansu pomiec
Balans

glognikiem a mikrofonem — pkl. 4.5, parametr 73

T1-16 (16 max) AT R R
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LiftCall Line

1.8. Opis komunikatora
1.8.1 Widok moduwlu i oznaczenie zlaczy
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LiftCall Ling
1.8.2 Opis zlgczy

1. Konektor do podiaczenia modutu opcjonalnego lub kabla do konfiguracji z PC. Uwaga: podiaczenie do PC musi
odbywac sig za pomoca specjalnego kabla galwanicznie izolujacego LCL z PC.

2. Zigcze SERWIS (zakmniete) dla programowania bez haslta, W przypadku zlacza otwartego’ programowania
zdaine z haslem. Domysine hasto 0000 (zerofzero/zero/zero)

3. Jumper dla ustawienia LED zielony. Pozycja lewa, uklad pionowy. Pozycja srodkowa, uklad poziomy. Pozycja
prawa, LED zewnetrzny. UWAGA: LEDy zewnetrzne tylko niskopradowe,

4. Jumper dla ustawienia LED 2zolty. Pozycja lewa. uktad pionowy. Pozycja srodkowa, uklad poziomy. Pozycja
prawa, LED zewnetrzny. UWAGA: LEDy zewnetrzne tylko niskopradowe.

5 Jumper dla ustawienia glo$nik wewnetrzny/zewnetrzny

6. Wyjécie dia zewnetrznego glosnika. Uwaga:glosnik musi miec rezystancje 8-16ohm. W przypadku zastosowania
Petli Indukeyjnej nalezy potaczyc trzy piny. Aktywuje to glodnik wewnetrzny | wyjscie dia petli indukcyjne).

7. Wyjicie dla zewnetrznego mikrofonu. UWAGA. nalezy zwrocic uwage na polaryzacje mikrafonu,

& Jumper dla ustawienia mikrofon wewnetrzny/zewnetrzny

8. Zigcze RJ45 dia glosnik, mikrofon, LEDy i przycisk ALARMZ nad kabing.

10. Ziacze RJ45 dia glosnik, mikrafon, LEDy i przycisk ALARMZ pod kabina.

11. Wejscie FILTRACJA dia blokady przycisku ALARM. Wejscie to jest galwanicznie izolowane od linii telefoniczne].
Aktywacja napieciem 5 - 24V, polaryzacja nieistoina.

12. Wejscie FILTRACJA dia blokady przycisku ALARM. Wejscle to jest galwanicznie potaczone z linig telefoniczna.
Dla aktywacji nalezy uzyc przekaznika bezpotencjalowego NO/NC.

13. Wejscie ALARM dla polgczen alarmowych z mozliwoscig filtracji. Wejdcie to jest galwanicznie izelowane od linii
telefoniczne|. Aktywacja napleciem 5 - 24V, polaryzacja nieistotna.

14. Wejscie ALARM dla polgczen alarmowych z mo2liwoscig filtracji. Wejscie to jest galwanicznie potaczone z linig
telefoniczng. Dla aktywacjl nalezy uzyé przekaznika bezpotencjatowego NO/NC.

15. Welscie ALARM2 dla polgczen alarmowych bez mozliwoscl filtrag). W przypadku Polgczenie Techniczne —
Zakonczenie Alarmu' nalezy aktywowad zgodnie z czasami dla parametru52, Jezell aklywacia bedzie wynosié
wigce| niz Bxparametr52 bedzie to polgczenie techniczne. Dila akiywacjl nalezy uzyé przekainika
bezpotencjalowego NO/MNC.

16. LED zielony — wyjscie dia zewnetrznego LED-a o wartosci 1mA — UWAGA: galwanicznie polgczony z linig
telefoniczna.

17. LED 2zolty — wyjscie dla zewnetrznego LED-a o wartosci 1mA — UWAGA: galwanicznie polaczony z linig
telefoniczna.

18. LINIA teleoniczna — wejscie dla polaczenia lini telefoniczne] PSTN.

19. Zéity LED

20. Zielony LED

21. Mikrofon

22 Glognik
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LiftCall Line

1.9 Zitgcza w LiftCall Line
1.9.1 Podigczenie linii telefonicznej

:

Parametry lini telefonicznej:

stan ‘hang up’ 20-60V DC
stan 'pick up' 7-12V,w zaleznodci od pradu na linil w zakresie 20-80mA.
Sygnal dzwonienia 50-80V, 20 - 60Hz
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Do sygnalizacji nalezg takze diwigki 425Hz +/- 20Hz | z poziomem -10dBm (ok. 0,22V) na ktdre LCL reaguje

1.9.2 Podlgczenie przycisku ALARM i ALARM2
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Komunikator LiftCall Line ma dwa zlacza typu ALARM.
Pierwsze oznaczone jako ALARM stuzy dla aktywacji polaczen alarmowych z kabiny windy. Zlacze to moze byc
kontrolowane poprzez styki FILTRACJA.

Zigcze oznaczone jako ALARM2 nie jest kontrolowane przez styki FILTRACJA. Zigcze to posiada trzy funkcje
1. Zakonczenie alarmu
2. Polaczenie techniczne
3 Polgczenie z LCLswitch

Zigcze ALARM
W celu aktywacji polgczenia alarmowego nalezy aktywowac zigcze ALARM. Aktywacii mozna dokonaé na dwa
sposoby:

1. Poprzez zwarcie/rozwarcie zigcza oznaczonego ALARM

2. Poprzez podigczenie/odigczenie napigcia (5-24V) dla ztgcza oznaczonego ALARM z symbolem baterii
Aktywac]i dokonujemy tylko jednym z dwéch wyzej wymienionych sposobdw.

Ziacze ALARM2

Aktywacja funkcji ALARM2 mazliwa jest na trzy sposaby
1. Poprzez zwarclefrozwarcie zlgcza oznaczonego ALARM2
2. Poprzez zwarclefrozwarcie stykow oznaczonych ALARMZ w gnieZdzie ‘nad kabing'
3. Poprzez zwarcie/rozwarcie stykow oznaczonych ALARM2 w gnie2dzie 'pod kabing'

Jak wspomniano wozesnlej zlacze ALARMZ2 pelni trzy funkcje. Jezeli ustawimy czas aktywac]l tego zlacza na 5 sekund
o zeby wykonac potgczenie techniczne typu ‘zakosiczenie alarmu’ nalezy aktywowac przycisk przez czas diuzszy niz
5 sekund. Jezell jednak czas aktywacji bedzie wiekszy niz 8 x Ssek. to komunikator zrealizuje 'polgczenie
techniczne’

Jezeli wykonamy frzy krotkie aktywacje zlacza w czasie ponize| 5 sekund wowczas LCL C wykona ‘pofaczenie z
LCLswitch'.

Ponizej na rysunkach znajduje sie wyjaénienie powy#szych zaleznosci czasowych.

Czas aktywac]i zlacza t, < wartosd = parametru 52

L ls s

|- Rozpooczeois wybierania do LOLewitch

i b

Czas &, pomigdzy aktywacjami 40ms <t <600ms

Eeparamets 53 t=i = parmmmtr 52

Abtyrvacys ALARNG
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Pzlaczwnis technicre .II

Felacseein tectaicens [N 0 A
Brak wytomranis _
Mozliwe jest podlgczenie wigksze] ilosci przyciskow zgodnie ze schematem, pamietajac 2eby odleglosé od

komunikatora nie byta wieksza niz 10 metrow.
Kontrola rodzaju podigczenia mozliwa jest za pomoca parametru 33 dia zlgcza ALARM | 39 dia ztacza ALARMZ.
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