tel / fax (22) 822 32 30

S U R S U M SURSUM Sp.zoo. 02-327 Warszawa, ul. Kopinska 31 lok. 3
e-mail: biuro @ sursum-windy.com Www . sursum-windy.com

DOKUMENTACJA TECHNICZNO - ODBIORCZA

DZWIG OSOBOWY
NR FABRYCZNY S-151

Wymagania odniesienia:

Dyrektywa 2014//33/UE
PN/EN 81.20 + PN/EN 81.28 + PN/EN 81.50

Procedura oceny zgodnosci: modul G

Udzwig: 750 kg

URZAD DOZORU TECHNICZNEGD
Oddzial w Lodzi
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Naped: hydrauliczny bezposredni, silownikiem centralnym

Nazwa i adres wlasciciela / uzytkownika dzwigu:

Muzeum Miasta Lodzi
ul. Ogrodowa 15
91-065 Lodz

Adres migjsca zainstalowania:

Muzeum Miasta Lodzi - Patac lzraela Poznanskiego
ul, Ogrodowa 15
91-065 Lodz

WARSZAWA, MAJ 2020 R.



SPIS TRESCI

1. DANE OGOLNE - OPIS TECHNICZNY DZWIGU

2. RYSUNKI 1 OBLICZENIA

5.

6.

1) Projekt montazowy

2) Obliczenia cisnienia statycznego i parametrow sitownika
3) Obliczenia przewodu cisnieniowego

4) Obliczenia sprawdzajace prowadnic

5) Sprawdzenie | dobor zderzakow

SCHEMATY ELEKTRYCZNE I HYDRAULICZNE

1) Projekt elektryczny sterowania dzwigu hydraulicznego
2) Schemat zasilania
3) Schemat hydrauliczny dewigu

SWIADECTWA | CERTYFIKATY

1) Swiadectwo badania typu nr EU-DL588 i deklaracja zgodnosci WE

dot. ryglowania drzwi przystankowych teleskopowych 4-skrzydlowych typu TTS 28

Swiadectwo badania typu G 626/1 dot. wytrzymaloscei mechanicznej zgodnie z pkt. 5.3.5.3

normy EN 81-20:2014 dot. drzwi przystankowych i kabinowych

3) Swiadectwo badania typu nr G 630/1 i deklaracja zgodnosci WE
dot. ryglowania drzwi kabinowych teleskopowych 4-skrzydtowych typu TTK28

4) Swiadectwo badania typu nr E58-040/1 i deklaracja zgodnosci WE dot. drzwi TTS 28
(E1-60)

5) Deklaracje zgodnosci dot. szkla drzwi przystankowych i kabinowych

6) Deklaracje zgodnosci dot. szkla kabiny + poswiadczenie wykonania prob bijakami

7 Deklaracjc zgodnosct dot. szkta szybu (Vitroform)

8) Swiadectwo wykonania sitownika (GMV SWEDEN AB)

9) Swiadectwo wykonania zespolu napgdowego z blokiem zaworowym (Biofial hydraulics)

10) Swiadectwo badania typu nr EU-UCM 006 1 i deklaracja zgodnosci dot. zaworu
zabezpieczajgcego przed opuszezaniem si¢ kabiny (L10 1 127)

1 1) Swiadectwo badania typu nr [ 0185 1 deklaracja zgodnosei dot. zaworu zabezpieczajacego
przy peknieciu przewodu typu VC 3006/B 1 4™

12) Zaswiadczenie podajace nastawienie zaworu zabezpieczajacego przy peknigeiu przewodu
zgodnie z danymi producenta i wykresy nastaw okreslone przez GMV SWEDEN AB

13) Atest - swiadectwo jakosci dot. gietkiego przewodu hydraulicznego

14) S:wiadec:iw‘)jaknéci oleju hydraulicznego

15) Swiadectwo badania typu nr 44 208 12126206 i deklaracja zgodnosci WE
dot. zderzakow podatnych D2

16) Protokdd kontroli jakosci tablicy sterowej wystawiony przez AUTIVOX Sp. z 0.0.

17) Deklaracja zgodnosci EU dot. tablicy sterowej wystawiona przez AUTIVOX Sp. z 0.0.

18) Certyfikat badania typu nr NL 17-400-1002-253-01 oraz NL 17-400-1002-253-02
sterowania Ayvbey

2)

DOKUMENTACIA UZUPELNIAJACA

1) Protokol z odbioru czgsci budowlanej dzwigu z napedem hydraulicznym
2) Protokél 2 badania rezystancji izolac)i przewodow elektrycznych oraz skutecznosci
dzialania elektrycznych urzadzen ochronnych dla dzwigu

INSTRUKCJA OBSLUGI
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SURSUM

e-mail: biuro @ sursum-windy.com

SURSUM Sp.zo.o. 02-327 Warszawa, ul. Kopinska 31 lok. 3

tel / fax (22) B22 32 30
wWWwW. sursum-windy com

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE  wrs-si

zgodnie z zal. 11 B dyrektywy 2014/33/UE

Nazwa i adres instalujacego dzwig

Typ dZzwigu

Nr fabryczny

Udzwig nominalny
Wysokosé podnoszenia
Predkos¢ nominalna
Liczba przystankow / dojsc
Naped

Miejsce zainstalowania dZzwigu

Rok zainstalowania dzwigu
Wyszczegolnienie przepisow, ktorych

wymagania spelnia dzwig

Zastosowane normy zharmonizowane

Nazwa, adres, nr identyfikacyjny jednostki

notyfikowanej, ktéra przeprowadzita
weryfikacje dZwigu

Numer certyfikatu WE

Imig i nazwisko osoby upowaznionej do

podpisu w imieniu instalujgcego dzwig
Data i podpis

SURSUM 5p. z 0.0.

02-327 Warszawa, ul. Kopinska 31 lok. 3
osobowy

S-151

750 kg

11,63 m

0,38 m/s

4/4

hydrauliczny

Muzeum Miasta Lodzi

ul. Ogrodowa 15

91-065 Lodz

2020

Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady
2014/33/UE z dnia 26 lutego 2014 r. w sprawie
harmonizacji ustawodawstw panstw
czlonkowskich, dotyczaeych dzwigow

i elementéw bezpieczenstwa do diwigow
PN/EN 81.20 + PN/EN 81.50

Jednostka Notyfikowana nr 1353
TUV SUD SLOVAKIA s.r.o.
Jasikova 6

821 003 Bratystawa, Slowacja
0786/30/20/ZT/AQ/L z dn. 2020-07-22

Grzegorz Golgbiewski
=

i L
2020-08-05 LAMRJ (,\ Nibe )
| !
f/
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INFORMACJE OGOLNE

I,

(o]

Wiadciciel dewigu

. Producent /projektant/ dzwigu

Instalator dzwigu

Miejsce instalacji déwigu
Adres

Nr fabryczny déwigu

Rok instalacji dzwigu

Procedura oceny zgodnosci dzwigu:

D2wig hyvdrawliczny

Nr fabryczny: S-151

Muzeum Miasta Lodzi
91-065 Laodz

ul. Ogrodowa 15
Sursum 5p. z 0.0.
02-327 Warszawa

ul. Kopinska 31 lok. 3
Sursum Sp. z 0.0.
02-327 Warszawa

ul. Kopinska 31 lok. 3
91-065 Lodz

ul. Ogrodowa 15

5-151

2020

Weryfikacja jednostkowa dzwigu - zalacznik VIII

Zgodnos¢ w oparciu o weryfikacje jednostkowg déwigu (zalacznik VIII - modul G).

Dokumenty odniesienia:

Mormy zharmonizowane:
PMN-EN 81-20: PN-EN 81-50
PN-EN 81-28

Niezgodnosci w odniesieniu do norm zharmonizowanych.

Wstepna akeeptacja zredukowanych stref bezpieczenstwa (kopia pisma UDT).

Strona | z4

dyrektywa dzwigowa 2014/33/UE (Artykul 16)

Ocena ryzyka. nie dotyezy

nie dolvezy



D2wig hydraudliczny

OPIS TECHNICZNY DZWIGU

l. Rodzaj dewigu osobowy
2. Typ diwigu hydrauliczny, posredni
3. Udzwig nominalny 750 kg 10 0sob
4. Predkosé nominalna 0,38 m/s
5. Wysokos¢ podnoszenia 11,63 m
6. llos¢ przystankow / ilos¢ dojsé 4/4
7. Przelozenie ukladu krazkowego 1:1
8. Instalacja hydrauliczna
agregat BIOFIAL TB 250
pompa (typ/wydajnosé) 210 I/min
moc silnika 125 kW
blok zawordw EV 1001 1/2"
sitownik rodzaj teleskopowy 3-czionowy
typ T 70 C3 GI, Lzlozonego = 12050 mm Skok = 12080 mm
ilosé sitownikow 1 sat
Cisnienia:
pusta kabina (P 206 MPa
pelne obcigzenie (P+(Q)) 288 MPa
Zawor zabezpieczajacy przy peknigciu przewodow
typ VC 3006/B 1 1/47
swiadectwo badania typu 10185
nr seryjny
Przewody elastyczne 1 1/4"
Przewody sztyvwne 1 1/4"
Czynnik roboczy olej HV 46
9. Sterowanie
rodzaj zbiorcze dwukierunkowe
typ mikroprocesorowe
nr seryjny tablicy sterowej 02-04-020
schemat elektryczny ALC 936D9
swiadectwo badania typu nie dotyczy
Zastosowano:
otwieranie drzwi na dojezdzie do przystanku nie dotyczy
elementy elektroniczne w obwodzie bezpieczenstwa nie dotyezy
10. Kabina

rodzaj kabiny
wymiary wew, kabiny D=
powierzchnia kabiny

masa kabiny, ramy i drewi
plyty szklane konstrukcja

wymiary

Nr fabryczny: S-151

stalowo-szklana. fi 1560
1352 D= 1476
1.835 m
1550 kg

bezpieczne szklo warstwowe ESG VSG 88.4

wys= 2140 mm

Strona2 7 4
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D2wig hvdranliczny

1. Drzwi kabiny

rodzaj, typ

typ zamka bezpieczenstwa
$wiadectwo badania typu
nr seryjny
plyty szklane konstrukcja
wymiary
ochrona dziecigeveh rak
12. Drzwi przystankowe

rodzaj. typ
typ zamka bezpieczenstwa
swiadectwo badania typu
nr seryjny zamka
odpornosc ogniowa
swiadectwo odpornosci
plyty szklane konstrukeja
wymmiary
ochrona dzigcigeych rak
13. Ciegna noéne
14, Chwytacze kabiny
15. Ogranicznik predkosci kabiny

Nr fabryeczny: S§-151

automatyczne, centralne, 4-segmentowe, przeszklone, TTK
28 (K-4-Z). 900 x 2000 mm

TTK 28 (K-4-Z)
G 630/1

klejone; VSG-V20
zmniejszona szczelina oscieznicy drzwi do 3 mm

automatyczne, centralne, 4-segmentowe, przeszklone, TTS
28 (K-4-7). 900 x 2000 mm

TTS 28 (K-4-7)
EU-DLS88

poziom "-1" E160
E58-040
klejone; VSG-V20

zmniejszona szezelina oscieznicy drzwi do 3 mm
nie dotvezy
nie dotvezy
nie dotvezy

16. Lina ogranicznika lub lina bezpieczenstwa nie dotvezy
17. Zderzaki kabiny

ilosé 2 sa

typ D2

swiadectwo badania typu 4420 812 126 206

nr seryjny

Strona J z 4
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I8. Prowadnice kabiny

typ i wymiary

rodzaj obrobki powierzchni

ilosé

DEwig hvdrawliczny

Nr fabryczny: S-151

90x75x16
strugana
2 szt

19. Srodki zabezpieczajace przed niezamierzonym ruchem kabiny

20

25,

kompletny system UCM
urzadzenie wykrywajace
swiadectwo badania typu
nr seryjny

urzadzenie wyzwalajace
swiadectwo badania typu
nr seryjny

urzadzenie zatrzymujgce
swiadectwo badania typu
nr seryjny

urzadzenie nadzorujace
swiadectwo badania typu

sterownik Aybey
NL 17-400-1002-253-01

sterownik Aybey
NL 17-400-1002-253-01

zawdr 110 Blain
EU-UCM 006

sterownik Aybey
NL 17-400-1002-253-01

nr seryjny

. Maszynownia
polozenie na poziomie "-1"
dojscie bezpieczne, korytarzem

system oddymiajacy
Szyb

dostep do podszybia drabina ruchoma z lacznikiem bezpieczenstwa.

obudowa szybu szklo hartowane bezpieczne
pivty szklane scian  ESG VSG 10104

system oddymiajgey

. Przestrzenie dost¢pne pod szybem i sposiob ich zabezpieczenia:

. System dwustronnej lgcznosci ze stuzbami ratowniczymi

LiftCall GSM - EXTIS

. Dodatkowe opcje i urzadzenia

na przystanku "-1" drzwi o odpomosci ogniowej EI 60

Opracowal:
Tomasz Okrzos

Data: 10-07-202()

Strona4 z4
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2.

RYSUNKI 1 OBLICZENIA

1) Projekt montazowy

2) Obliczenia cisnienia statycznego i parametrow silownika
3) Obliczenia przewodu cidnieniowego

4) Obliczenia sprawdzajace prowadnic

5) Sprawdzenie i dobor zderzakdw
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Ve OBLICZENIA wg PN-EN 81-20 i PN-EN 81-50

1. Dane
UdZ&wig nominalny
Maksymalna ilogé pasazerow
Predkosé nominaina
Wysokosé podnoszenia
Wymiary wewnetrzne kabiny

Fowierzchnia kabiny

Masa pustej kabiny, ramy i osprzetu
Przetozenie ukiadu krazkowego
llosc sitownikow

2. Ciegna nosne

Mr fabryczny: S-151

3. Sitownik teleskopowy z prowadzeniem zewnetrznym

llos¢ cztondw ruchomych silownika

Diugosc wyboczeniowa

Masa glowicy nurnika

Masa jednostkowa oleju hydraulicznego
Wyboczenie

Granica plastycznosci

Whytrzymatosé na rozcigganie

Masa cztonu ruchomego

Sredrica zewneirzna

Grubost scianki €, 2 €, min
minimalna 8 min=2,3"1,7"p"Dy/Rpq 2f2+ey,
Srednica wewnetrzna

Powierzchnia robocza S.=m"D, /4
Powierzchnia przekroju A=m(D,-d, 4
Moment bezwtadnosci J=(D,"-d, V64
Promien bezwladnosci n={JolA) "™
Wspolczynnik v={dyde)™
Wspdtczynnik

Zastepczy promien bezwladnosci

Smukiosé A=UA lub A=L,

Fe=14"g."(c,"(P+QYn_+0,64°F 4P, +P+Msg)
Masa oleju hydraulicznego

Cisnienie przy puste| kabinie

Cisnienie przy petnym obcigzeniu
Wspolczynnik bezpieczenstwa K=2"F,iFg

Strona 1/5

n

L
P
Mgy

Roo 2

750 kg
10
0.3 mis
116 m
1476 m
137 m
1,835 m?
1550 kg
1 naped bezposredni
1 szt
NIE DOTYCZY
3
12050 mm
50 kg
088  kg/dem®
cylinder 3 2 1
355 355 355 355
— 440 440 440
----- 203 104 78
219 140 100 70
17 10 7.5 12,5
6,22 3,84 3,92 2,89
185,00 120,00 85,00 4500
——— 26880 11310 3848
R 4084 2179 2258
e 8678650 2346348 977209
—_— 48,10 32.81 20,80
e 87.1 1224 1931
e 541910 66983 62775
————- 36573 34274 32969
94 40 20 5
s 2,06 3.03 4,29
- 2,88 4,33 6,20
- 29,63 3o 3,81
WARUNK! SPEENIONE

Mimm
MN/mm?®

mm

N

N

kg

Mpa

Mpa
22
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COBLICZENIA wg PMN-EN 81-20 i PN-EN 81-50 Nr fabryczry: S-151
. Dno cylindra
Granica plastycznoéci materiahy Reaz 385 N/mm?

Dno plaskie z rowkiem odcigzajagcym

5y 10 mm
8=0.4"d,"(2,3"1,7"po/Roa 1) “+ency ey 25 z 14,2
u=1,3"(de/2-1, 2,31, 7*polRg 2+ €0ey: i - { = 46
Warunki odcigzenia spoiny spawanej uy =1,5%s, i = 15,0
25 ; 6 { 2 50
ry20,2%, y 2 2,0
hy = Uyt hy 25 2 16,0
WARUNKI SPELNIONE
Dno plaskie z przyspawanym kolnierzem NIE DOTYCZY
Dno wypukte NIE DOTYCZY
. Elastyczne przewody cisnieniowe
Cisnienie niszczgce Prmax S0 MPa
Wspdtczynnik bezpieczefistwa X = P! P 17,4 28
Cisnienie probne (testowe) Per 25 MPa
Wspdlczynnik bezpieczenstwa X = Poe /Dy 8,7 =5
WARUNKI SPELNIONE
Sztywne przewody ci$nieniowe NIE DOTYCZY

Strona 2/56
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6. Prowadnice
sia dziatajgca na prog kabiny
zawor zabezpieczajacy przy peknieciu przewoddw
sity oddzialywania urzadzen pomocniczych
wspolczynnik dynamiczny od zadziatania chwytaczy
wsp. dynamiczny od zadziatania zaworu zabezpieczajgcego
wspolczynnik dynamiczny od urzadzen pomocniczych
okiadzina prowadnika Slizgowego kabiny  dlugosé
szerokosd
odlegioéé w pionie pomiedzy prowadnikami kabiny
maksymalny rozstaw zamocowan prowadnic

ilo&¢ prowadnic
k hy by
Prowadnica 16 75 90 mm diugosc
typ niezgodna z ISO 7465 wydiuzenie
A 1149
() 253
dopuszczalne naprezenia;
Operm 2278 N/mm?
Operm 1822 N/mm®
dopuszczaine odkszialcenie
Oparm 5 mm
wspdtrzedne;
srodka kabiny C
srodka masy P
punktu zawieszenia ]
sity Fz 1
2
3

odlksztalcenia budynku D
sily Sciskajace od odksztalcen budynku Fp

Strona 3/5

OBLICZEMIA wg PN-EN 81-20 | PN-EN 81-50 Nr fabryczny.: S-151

2843
TAK

= ]

140
24
1804
2000
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210000
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42
13,3
218

00000 O
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mm
mm
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%
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mm
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mm
mm

2
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mim
mm
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imenMA  OBLICZENIA wg PN-EN 81-20 | PN-EN 81-50 Nr fabrycany: 8-151
Dziatanie chwytaczy NIE DOTYCZY

Dziatanie zaworu zabezpieczajacego przy peknieciu przewoddw
przypadek 1  przypadek 2

Wspdtrzedne srodka obeiazenia Q Xa 148 =37 mm
Yo 0 171 mm
Zginanie Fy=ky g (O (Xg-Xg J+P(Xe-x5)J(n"N) Fs 1435 722 N
wzgledem osiy ~ M,=3°F,"U16 M, 538143 270786 Nmm
o, =MW, la,] 47,2 238  N/mm®
Zginanie Fy=ka"g, Q" (yo-ys )P (Ye-ys)V(n"hi2) Fy 0 1323 N
wzgledem osi x  M,=3"F,"I116 M. 0 496312 Nmm
o, =MW, o, 0.0 239  Nfmm®
Wyboczenie F=M"g.+F; F. 2140 N
0, =5(F g Mo WA a, 1,3 N/mm?
Naprezenia ziozone 0=0,+0,*0, @ 485 < 182 489 < 182 N/mm?®
Zginanie szyjki prowadniki slizgowe  |TF| 209 < 482 10,5 < 182 N/mm?2
Odksztatcenia 6,=0,7°F, T/(48°E"), }+8y,  |1Bil 155 <5 078 <5 mm
8,=0.7°F, THABE"| 4By, 1G] 000 <5 073 <5 mm
WARUNKI SPELNIONE SPELNIONE

Normaine uzytkowanie, zaladunek

obliczenia dla wspéirzednych sily Fg x, 789 mm oy 0 mm
Zginanie F =0, (P*(xexe 1 F " (-xg)}(n"h) Fy 1042 N
wzgledem osi y M,=3°F,"I116 M, 390867 Nmm

0, =MW, l9y] 343 N/mm®
Zginanie Fo=an (P {ye-ys " (y-ys)V(n*hi2) Fy 0 N
wzgledem osi x M,=3"F 1116 M, a Nmm

a, =MW, o, 0.0 N/mm?*
Wyboczenie F.=M;"g.+F, F. 2140 N

O, =(F +ky "M, VA g, 1.3 N/mm?
Naprezenia zlozone 0=0,+0,+0, o 355 = 182 N/mm?
Zginanie szyjki prowadniki shizgowe loel 152 s 182 N/mm?
Odksztatcenia 8,=0,7°F, PHABE"), By 164 112 s 5 mm

8,=0,7"F, " I(48°E" +B,,., 15,1 000 <5 mm

WARUNKI SPELNIONE
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T DBLICZENIA wg PN-EM 81-20 i PN-EN 81-50

Nr fabryczrmy: S-151

7. Zderzaki
o charakterystyce nieliniowej
wp D2
ilosé n 2 sz
Mmin 250 < 815 kg m=Q/n
Mmax 3200 2 1190 kg m=(P+Q)/n
WARUNKI SPELNIONE
o charakterystyce liniowej NIE DOTYCZY
8. Lina ogranicznika predkosci NIE DOTYCZY
9. Wytrzymalosé podiogi podszybia
pod zderzakiem kabiny Pa 50,00 kN Pa=4"g,(P+Q)/n
pod prowadnica kabiny P 250 kN Pp=F kg My,
masa cylindra M. 810 kg
masa podstawy sitownika M, 50 kg
pod silownikiem P 70,00 kN P:=0,"(Ma+Mc+M,+ky"((P+Q)n 4P +Py +Mgg))
4.-—"“@“-_'-7
Opracowat: Tomasz Okrzos 08.07.2020 -
imie | nazwisko data / padm‘./
[

/
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3. SCHEMATY ELEKTRYCZNE |1 HYDRAULICZNE
1) Projekt elekiryczny sterowania dzwigu hydraulicznego

2) Schemat zasilania
3) Schemat hydrauliczny

DOKUMENTACIA TECHNICZNGO — ODBIORCZA DZWIGU S— 151



Klient: SURSUM

Zamowienie: 1936/PROD/19
Ohicki: Lodi, Palac Poznanskiego
Nr fabr. : (2-04-20

Avrvox  AUTIVOX

ALC-936D9

Dokumentacja techniczna



Sterownik
ALC

parametry
wejscia
wyjscia

kody bfedow



Mi-VARIABLLS

N1-INFO SCREEN
N2-BOARD VERSION
N3-MAIN VARLABLES
N4-TIVERS
N5-SYSTEM TIMER

MI-PARAMETERS | « |PL-MAIN PARAMETERS
P2-AUNILLARY PARAMETERS

PI-TIMINGS
[P4-FLOOR PARAMETERS - [W1-sET pisPLAYS
[kz-367 pOOR 1
(K3-5ET DOOR 2
[K4-CABIN CALLS
|M5-HALL CALLS
|ME-FLOOR PULSE
{K7-GENERAL PULSE
]“{HL PERICRYS
[P5-masnTENANCE
|Pe-0rTPUT DEFINIION
[PT-INPUT DEFINITION
|PB-DATE & TIME
[Po-umiLmEs - |R1-DISPLAY LITILITRES
RI-FACTORY SETTINGS | » |F1-GET BACKUP
F2NWVVE ASYNCHRONOUS
FA-VWWTE SYNCHRONOLS
FA-HYDRALILIC
F5-TWO SPEED
FE&-DMNE SPEED
F7-DUMBWAITER
FE-CUSTOM SET
[R3-se7 wpUTS | « [a19wvE AsyMCHROMOUS
G2-VVVF SYNCHROMOUS
G3-HYDRALLIC
G- TWO SPEED
G5-FREE ALL
\RE-MODEM SETTINGS
R5-RESET PLILSES
R-CITHEER. LITILIIES
A7-5ET PASSWORD
RE-MELET START
R9-SECURITY ID - o ust
¥2-ADD NEW ID
Y3I-CLEAR ID
\Y4-CLEAR ALL D
¥5-FORMATS
YE-FBEE FLOORS
F7-ACTIVE FORNL,
RA-ENCOIDER SETUP
RE-ENCODER DIRECTION
AL -SET FLOOR PULSE
AD-CLSTOM MENL
[Po-mMaxaMUM START
|PA-LIFT NUMBER

M7-ucwm semvice | - [ui-cLEan ermon
LU2-L0CAA TEST
U3-TEST TIME

18- TEST START
US-TEST COUNTER
Le-VALVE TEST

Figure 2.2 Menu Tree of ALC Control System

FA55 02102 RO ALC
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1-B) Ekran gtowny

i) tryb jazd automatycznych
L4 00=INS-»«FAST.
_ kierunek | | yabina doktadnie m-n::;-;ku_} 1 Stan d. kabinowych
Obw. be cren preystanek |'u1 praystanek predkoié
Obwod bezpleczenstwa
zamkniety do zacisku: \ \ Grupa numer diwigu
{patrz tabela po prwej str. :I é
G+ 'I]I}-tUS-) FAST f Obwid bezpleczefistwn
_____ ol o o o zamknigty do zacisku:
h‘g terminal | character )
W\Hwania 113 A Pﬂdm‘hlﬂ
dyspozycje 114 B krancowy gémy
) B i 120 C chwytacze. STOP kabiny
Rzad gorny: 125 D | drzwi szybowe strona B
130 E drzwi szybowe strona A
s < : 135 F drzwi kabinowe strona A
[«=2] : drzwi sig otwieraj. (krzywka aktywna) 140 G derrt kb sircng B
[+€] :drzwi sie zamykajg. (krzywka nie aktywna)
Rzad dolny np. wydwietlenie litery C oznacza zamkniecie
+ . dalszy kierunek do Gory. obwodu bezpieczeristwa do punktu 120,
+ : dalszy kierunek w daol, drzwi szybowe str. B s5 otwarte
3, 4i 5 znak oznacza przystanek
05= : kabina stoi dokladnie na 5 przystanku
05 : kabina jest w strefie 5 przystanku (gdzies pomigdzy)
6, 71 8 znak pokazuje nastepny przystanek i tryb pracy dzwigu
INS :dawig w INSPEKCJI.
. : nie wybrano nastepnego przystanku
to3 : nastepny przystanek 3
910 znak stan drzwi | krzywki P_rzy podwéjn_w:r_'r drzwiach zama'a_st mmk wyswietiaa
€3 . drzwi sie otwieraja (krzywaka aktywna) sig statusy srzwi "a"- strona drzwi A | "b"- strona B
€ : drzwi sig zamyKajg tkrzywka nie aktywna) 5 D3=t--ghsTOP 1
11, 12, 13, 14 i 15znak pokazuje predkosé i stan kabiny L
STOP - kabina zatrzymata sig a sie wyswietla gdy drzwi str A sa zamkniete
START : system gotowy do startu (drzwi sie zamykaja) lub 5§ w trakcie zamykania
sLow : kabina porusza sig z predkoscig wolno jesli nie ma litery @ to drzwi A sq otwarte lub s§
FAST : kabina porusza sig z predkoscia szybko w trakcie otwierania
HIGH : kabina porusza sie z predkoscig powyzej 1m/s) b - analogicznie dia drzwi str. B
MAINT : diwig w trybie jazd z maszynowni
Rzad dolny
Pokazuje stan wezwan i dyspozycji zarejestrowanych przez sterownik :
. : brak wezwan/dyspozycji
- : dyspozycja
. : wezwanie do goéry

v . wezwanie na dol



Dokumentacja sterownikow serii ALC
1-C) Stany wejs¢ sterownika
Na ekranie gldéwnym pokazane s tylko niektore sygnaty we/wy. Aby zobaczy¢ wiecej informacji o stanach wejsé

i wyjsc nalezy nacisngé ) [gdy ekran jest w trybie wyswietlania informacji], aby zobaczy¢ stan sygnalow
wejsciowych:

B17*BlB*PTC*CNT™

W tym trybie uzyskujemy dostep tylko do wybranych sygnatow. Pelny obraz stanow wejsc¢ znajduje sie:
(M1-VARIABLES > N4-INPUTS).

Po prawej stronie trzyliterowych skrotéw nazw sygnalow wystepuje znak (*). Oznacza on, Ze dany sygnal jest
aktywny w danym momencie.

Aby obejrzec¢ pozostale sygnaly, nalety nacisnac przycisk (T) . Pojawi sie ekran jak ponizej

| MK MKU MLL ML2
MO_ M1_ K20 DTS

Aby powrdcic do poprzedniego ekranu nalezy wcisnaé (+)
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Parametry.

Calos¢ informacji o stanie pracy | parametrach systemu sterowania zostala pogrupowana w nastepujacy sposob:
P1 - MAIN PARAMETERS - najwaZniejsze | niezbedne parametry dla funkcjonowania dzwigu (Axx)

P2 - AUXILARY PARAMETERS — pozostale parametry d2wigu (Baxx)

P3 - TIMININGS - liczniki czasu (timery) (Cxx)

P4 — FLOOR PARAMETERS - parametry zwigzane z poszczegolnymi przystankami (Dxx)

P5 — MAINTENANCE - zmienne zwigzane z konserwacja dzwigu

P6 — OUTPUT DEFINITION — parametry zwigzane z mozliwoscia przyporzadkowania rdznych funkcji do wyjsé
P7 — INPUT DEFINITION - parametry zwigzane z mozliwoscig przyporzadkowania roznych funkcji do wejsé
P8 — DATE/TIME — ustawianie zegara czasu rzeczywistego

P9 — UTILITIES — parametry zwigzane z konserwacjq

PO-MAX-STARTS - zdefiniowanie maksymalnej liczby startéw pomiedzy kolejnymi wizytami konserwatora
PA-LIFT NO — numer dzwigu
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Lista zapisanych bfedéw
System zapamigtuje w pamieci nieulotnej 250 bledéw. Po przepeinieniu sie rejestru, najstarszy z nich jest

zamazywany.
Aby odczytac liste bledow nalezy wybrac:

Menu M3-ERROR LOG.

>M3-ERROR LOG
M4 -LANGUAGE

... Zobaczymy liste zapisanych bledow.

015)06-FLR:7
>016)02-FLR:3

Bledy sg zapisywane wedlug kolejnosci ich wystgpienia w czasie. Na ekranie pokazane jest poloZenie kabiny i
numer bledu. Wiece| szczegdldéw o nacisnigciu przycisku [ENT]

System wyswietla informacje o polozeniu, predkosci (w momencie wystapienia bledu) i wyjasnienie znaczenia
bledu.
Aby wykasowac wszystkie zapisane bledy nalezy: wpisac wartosc 399 pod adres (M5-SERVICES).
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BLEDY REJESTROWANE PRZEZ STEROWNIK

| KoD BLAD WYIASNIENIE, DZIALANIE
é 1 Brak obwodu berpieczenstwa sygnal 120 Gnwircie inciiia W obncie be:.pdec_.teﬁstwa med PuREy 129 (chwykicia, seop,
ogranicznik predkosci itp.)
2 Brak obwodu berpieczedstwa sygnat 130 Drzwi kabinowe nie zamknely lacznika bezpiecrenstwa
| 3 Brak obwodu bezpieczenstwa sygnaf 140 _ Drzwi szybowe nie zamknely fgcznika berpieczenstwa (rygiel]
P Brak sygnatu B17 w czasie jardy Zanik sygnatu 817 {dolny koncowy) poza strefy najnizszego priystanku
5 Brak sygnatu 818 w czasie jazdy Zanik sygnatu 818 {gérny koricowy) paza strefg najwytszego prrystanku
Przekroczony czas prrejardu pom of nkami oici szybko (brak
& Prrekrocrany cras jardy sygnalow 1 mur:r::h m::::.?r# -y
7 Dr_z_?l ﬂ!_@t_w’__ﬂ_m sig Nie osiggnigto otwarcia drzwi po zalotonym crasie C04
8 Drzwi nie zaryglowaly sig Nie osiggnieto zamkniecia drrwi po zalofonym crasie C03
9 Jednoczesny brak sygnalu 817 1 818 Jednoczesne otwarcie lacznikdw koricowych DOE | GORA
10 Blad rwigzany z informacjy z preystanku
11 Roapieinal; poetiaiay wykbwietiaciem a Brak powigzania odwzorowania potoienia 7 informacja @ wyiwietlacza
poloteniem kraficowym B N A Gl i =}
| %2 Kierunek impulsow enkodera Miewtasciwe podiaczenie sygnalow ENA | ENB {zamienit)
[ 13 Brak sygnalow z enkodera Brak sygnaldw przychodracych r enkodera polozenia (ENA | ENB)
[ 15 Zta definicja przystanku parkingowego Ideliniowany p. parkingowy [BO4] jest wyie niz najwyiszy [AD]1]
| 16 Zla definicja przystanku ewakuacyjnego Zdefinlowany p. ewakuacyjny |BOS] jest wyiej niz najwyiszy [A01]
[ 17 Biad systemu analizy ruchu
38 Brat komunikach 2 kabing | it Brak transmisi szeregowe; z kabing [CH1/CLY)
19 Brak komunikacji 2 szybem Brak transmisji szeregowe)  seybem [CHO/CLO]
20 Brak sygnalu 2 crujnika PTC
s | Bigd predkosici posredniaj Przy stosowaniu predkodcl podrednie] niewlasciwa sekwencla sygnaldw
| 25 Blad impulsow z enkodera
| 26 Temperatura w maszynowni prrekroczona
' 37 T, Blad pochodzacy » falownika lub bloku raworowego. Sprawdsic kod bledu na falowniku
| lub bloku zaworowym
| 28 Blgd poriomowanta ¥abina wyjechaia ze strefy w czasie poziomaowan:a |
19 Bad stycznikow Brak sygnatu CNT w czasie postoju kabiny i
30 Blad faz zasilajgcych
[ 31 Zamieniona kolejnosc faz zasilania |
T Sygnal 2 FRK — ]
Caujnik strefy drzwiowej ML2 otworzyt s i
33 I strafie pr:ys’:anhu it Sprawdzic crujniki
Crujnik strefy drowiowej ML2 NIE otworzy T i
34 ¥ sie poze strefy :IFZ‘ﬁt!-I'IkLI Sprawdzic crujniki
[ 35 Biad fazy L1
36 Biad lazy L2
37 Blad fazy L3
18 Brak preemieszczenia sig kabiny po wydaniu Po radanym czasie [C21] kabina nie odjechata ¢ preystanku, Gdy wejicie RUN nie jost
| polecenia jazdy udywane C21=0
39 Biad grupy 2ly numer sterowania w pracy grupowej [A13]
. __ Priekroczony Cras poziomowania Przekroczony czas [C23] na wykananie poziomowania
42 Btad na linil CAN-O -
43 | efadnaliniCAND " AR — s AR ) P
|44 |Brak potwierdzef zamkmecia dawi kabiny Drzwn kabiny ree zamnknigle a8 slerowanie nie jest winbie BYPASS ]

45 | Blad mostkowania obwodu bezpieczedistwa Muodul SLB (ACH] nie emostkowal obwodu bezplecienstwa
a6 Blgd w czasie jazdy ewakuacyjne) Mie 2adiiatal falownik 2asilania transformatora w czasie jazdy ewakuacynej ﬂ1
| 47 Blad w C.IIEFEE!E\I‘ ewakuacyne) Mie radrziatal falownik silnika w crasie jardy ewakuacyjne) - e = |
;_ __4__3___”_ ) Nl__ﬂ_ﬂ_F_l_E_H_lﬂrl'l napigcia akumulatordw 2hyt miskie napiecie akumulatordw w czasie jazdy e:v_'ahy?qJnH I
Drzwi nie otworeyly sie w jeideie : y
49
! ewakuacyinei Drzwi nie otworzyly w zadanym czasie [C29] po zakoncreniu jazdy ewakuacyjne) .
I Driwi nie zamknely sig w jeidzie |
: S0  ewakuacyine) | Drawi Tlt'_ﬂ_m:rwlv - fadarwm ceasie dia jazdy ewskuacyne) -
| 51 Przekroczony prad w crasie jazdy : : ;
| i jnei Prad silnika wigkszy niz zadany [830] dia jazdy ewakuacyjne)
| 52 Przekroczony cras jazdy ewakuacyjne) Preekroczony radany ceas [C25] dia wykonania jazdy ewakuacyjnej
Crujnik strefy drowiowej MLL otworzyl sie na ) i . - |
53
! _ praystanky ol Sprawdzic pul_uzi_!n_le Magnesow strefrin_wqu i crujnik __:
| Caujnik strefy drewiowej ML1 NIE otworzyl '
54 i |
| sig po wyjeidzie ze strefy i g e gl i o B |
| &8 Lgcanik krancowy (HYDRO) atwarty Sitownik najechal na lqcznik kraricowy | dla diwigow hydraulicanych) |
' 56 Brak napiecia 24V Sprawdzic napiecie pomigdzy zaciskami 1000 | 100
| &7 Zablokowany przycisk wezwan lub ]
| dyspoazycji . |
| =& Ceujnik trzgsienia ziemi wyzwolony o .!
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59 Blad sygnalow sekwencji startu N Sygraby RDY | RUN aktywne jednoczesnie

60 ~Blad sygnatow sekwencj startu Svgnaly RDY | RUN nie akywne jednoczeinie |
| 61 Blad z bloku zaworowego NGV Sygnaby RDY i RUN mie zmienily sie w czasie START (RDY=0, RUN=1) |

62 Blgd z bloku raworowego NGY Sygnaty RDY | RUN nie zmienily sie w czasie stop (RDY=1, RUN=0) |

63 Bigd UCM z zewngtrznego czujnika 1
| &4 Hamulec nle zamknal sig Sprawdzic sygnaty BR1 | BR2 |
! 65 Hamulec nie otworzyt sie Sprawdzic sygnafy BR1 | BR2 |
| 66 Blad stycrnika K5G . Stycznik K5G nie radziatal po podaniu sygnatu 5GC .
| &7 Blad stycznika K5G Stycznik K5G nie odpadi po rdjeciu sygnatu 5GC |
| 68 Blad zaworu bezpieczenstwa |
| 69 Blad zaworu DOL |
[ 70 Wyzwolenie ogranicznika w czasie jardy Zla sekwencja sygnalow 5G0 | 5GC w czasie ruchu (5GC=1 5G0=0)

71 |
72 Wykryto UCM — Wykryto niezamierzony ruch kabiny ,'

73 Blad sygnalu GO Cewka O5G zasilona ale brak sygnalu potwierdzenia 56O |
| 74 Blad sygnalu 560 Cewka O5G odfjczona ale sygnalu potwierdzenia SGO aktywny |
| 75 Blad bloku Valve |
| 76 | lednoczesne otwarcie lacznikow 917 | 918 taczniki 917 | 918 jednoczeinie atwarte [B61=1]
; 17 Blad HD/HU Jeili wejicie HD jest aktywne, 3 wejscie B17/KSR1 jest nie aktywne, lub gdy wejscie HU
| jest aktywne, a wejicie 818/K5R2 jest nie aktywne

B2 Blad stycznikiw Brak potwierdzenia zataczenia sie styczmka

84 Brak komunikacj z phia ALSK

87 Resefy] system po wyisciu Z podszybia Przestaw sterowanie w iy AUTO, obwod bezpieczenstwa musi byt zamkmiety

prrekred stacyjke RESET (RES P na najnizszym pretrze na ok 3 sekundy
B Lacznik potwierdzenia zamkniecia drzwi kabinowych str. A trwale zwary
k] Lacznik potwierdzenia zamkniecia drew kabnowych str B frwale swarty



P1 - MAIN PARAMETERS

Par.
nr

AO1

AD2

AD3

AD4

AD5

ADB

AD7

Wart, | Zakres
domys, warioscl
2-64
4 | 04
4
3 1-6
3
2 1,2
2
0 - 03
0
1 0-3
1
0 0-8

Opis

'NUMBER OF STOPS
_Liczba przystankow

COMMAND SYSTEM

_Typ zbiorczosci

sterowanie przestawna

........

0S¢ do gor

Pelna zbiorczosc dwukierunkowa

LIFT TYPE
Typ dzwigu

_Diwig hydrauliczny

DOOR TYPE
Typ drzwi szybowych

Drzwi automatyczne

FLOOR SELECTOR

Typ cdwzorowania polozenia
Czujniki magnetyczne monostabilne

'BRIDGING

Mostkowanie drzwi

Poziomowanie

GROUP NUMBER

Numer dzwigu w grupie: 0 — simplex, 1-8 — numer w grupie



Par. .Waﬁ. Zakres -Dpia

nr
A08

domys. wartoscl

A0S

“Am

A1l

Al12

A13

Al4

A15

A16

iy

'NUMBER OF DOORS IN CABIN
1,2 Liczba drzwi kabinowych
_ 'COMMUNICATION
1 0,1 Sposob komunikaciji
| P omu ik acja ALC --I-_.': bina typ
Al PK
1 .Kﬂmunikacja ALC- kabina i wezwania typ CAN
TARGET DISTANCE -
0 0,1 Okreslenie celu jazdy
0 Numer pietra docelowego przyjety do okreslenia celu ruchu
'HIGH SPEED
0 0-2 _Dodaﬂ-cuwa predkosé szybka
0 Nie uzywana, wystepuje tylko dwie predkosci FAST | SLOW
ENTRANCE FLOOR
0 0-8 Liczba przystankéw ponizej przystanku podstawowego
HOMELIFT
0 0,1 | Typ dzwigu hydraulicznego
0 _EJ — Normalny dzwig hydrauliczny
MISSING DOWN (GROUP LIFT)
0 0-5 llos¢ dolnych nieobstugiwanych przystankéw w grupie
'MISSING UP (GROUP LIFT) |
0 0-5 llose gornych niecbslugiwanych przystankow w grupie
UCM CONTROLLER
3 0-3 Typ kontroli UCM
3 'Zawf:-r +A3 w dzwigach hydraulicznych

o T A Tl Fa rrrsimailardos neraor
AN, WaZWania rownolegie Drze



Par. | War, Zakres Opis

nr
A17

A18

A19

A20

A21

A22

A23

domys. wartasci
0 0.
1
0 n-2
0 n-2
3 _ 0-2,3
3 _ 0-2,3
0 0-2
1 _ 0.1

LEVEL DETECTOR

:dezarcwanie potozenia
_ﬂ — czujniki magnetyczne MKU i MKD

1 - ankoder

'CAR CAN CHANNEL
 Nr kanatu CAN do komunikacji plyty z kabing
'FLOOR CAN CHANNEL

Nr kanatu CAN do komunikacji ptyty z przystankami (stacjami

pietrowymi)

GROUP CAN CHANNEL

:Nr kanalu CAN do komunikacji w grupie, 3 - wylgczony

ENCODER CAN CHANNEL

:Nr kanatu CAN do komunikacji z enkoderem absolut., 3 - wylaczony

DCP-CHANNEL

:Nr kanatu DCP: 0- wylaczone ; 1 —kanal SP1 ; 2 — kanal SP2

PIT CONTROLLER BOARD SPB

_Wystgpawanie ptytki kontrolera w podszybiu

0 — plytka kontrolera w podszybiu zainstalowana



P2 - AUXILIARY PARAMETERS

Par.

nr domys. wartoscl

BOT

BO2

BO3

BO4

BO5

BOS

BO7

BOB

B0S

B10

B11

Bi2

Opis

:Zach'nwanfe dzwigu po bledzie ryglowania
_Kuntynuacj;i pracy po bledzie

m | S e = i e e L WA |
Blokowanie pracy po liczbie bleddaw z parametru [B1

JSiKie Wezwanis i !r:-j'-'_-k. Zycie 53 kasowane po bledzie
Jak dla wartogci 1 ale powraca do normalnej pracy po czasie 5 minut

:Zachawanie po wystapieniu bledu

o ATt TETSIP ety - i i S
cAdlFZYymanie pracy | a2y BiedZii

:Knnt_ynua-::ja pracy po bledach nie zagrazajgcych bezpieczenstwu
'Funkcja parkowania

Bez luhks)l parkowa

.Parlmwanie z drzwiami zamknietymi

it A et ot WamsmansAns 2 BN i "y By

Przystanek parkowania
Przystanek ewakuacji pozarowe] 1 (Fire1)
Maksymalna liczba realizowanych dyspozycji
Pozostaje zawsze 0 7?77

_Dzialanie przyciskow obslugi drzwi (<> | =l< w dzwigach z przelotem)

- o i 2 §~4 i i r F ’ 1l 5
112 | i~ ENE v L =t | =

Dziatanie wspdlne (te same przyciski <l> i >l< dla drzwi A B)

_Stan kabiny podczas bezczynnosci na przystanku

Oczekuje z drzwiami zamknietymi

‘Zdalny monitoring

'Nie aktywny

'Wybérjezyka: 0 —turecki ;1 —angielski ; 2 —niemiecki ;3 - grecki;

4 —rosyjski ; 5 — francuski ; 6 - hiszpanski

Liczba powtarzen niektorych bledéw do zablokowania systemu
Dotyczy bledéw nr: 6, 12, 13, 27, 61, 62, 70, 28, 44, 38, 88, 89, 91, 41,
65, 82, 66, 67, 50, 73, 74, 75



Par. Wart. Zakres

nr

B13 |

B14

Bi5

B16

B17

B18

B19

B20

B21

B22

domys. wartosci

- 05

1

0
1

05
0,1

0.1
0,1

0,1

0,1

02

| B2

0,1

Opis

:'Kunfiguracja portu szeregowego SP1
_Wylacznny
_ Kumupikg_tgja_z_ komputerem PC

..."l-_'lul'l_,:"|:"i acia z falownikiem prze

Pofaczenie z urzadzeniem ewakuac) awaryjne

_'_Konﬁguracja portu szeregowego SP2 (jak dla SP1)
Predkos¢ jazd manewrowych 0 — wolna ; 1 — jak dla jazd inspekcyjnych

Predkosc¢ wolna

Kontrola uszkodzenia przycisku wezwania (fylko dla wezwan rownoleglych)
Kontrola uszkodzenia przycisku wezwania nieaktywna

'Kontrola uszkodzenia przycisku wezwania aktywna
_Wyiqczenfe wezwan na przystankach

Wezwania aktywne

:Wybf:nr aktywnych drzwi w dzwigach z przelotem

Wybor wediug mapy otwierania — patrz parametry przystankow K1, K2

-Binkawanie sterowania po btedzie krytycznym (np. btad UCM)
‘Blokuje prace sterownika takze po wytaczeniu i zalgczeniu zasilania

Predkos¢ jazd inspekcyjnych
‘Wolna

Kontrola temperatury w maszynowni

‘Kontrola przez czujnik zamontowany na ptycie — patrz [B42], [B43]

_Funkcja strzalek
_ Strzatki pokazuja kierunek ruchu

nkazuia Kiertunaek daleze| 1azd



Par, |Wart. Zakies _Gﬁié
nr | domys, wartosci
B23 | 1 01 Kontrola termistora silnika pompy (wejscie T1-T2)
[ | Ph'__:,m_. ola term stora wytaczona
| [ 1 :_Ku_ntmla termistora aktywna
B24 1 04 _Knntrula zasilania 3 fazowego
0 |Kontrola wylgczona

1 jZatE;cznna kontrola na ptycie

Kontrola zewnetrzna przez zaprogramowans weajscie FKI
Kont 5
E Bez kantroll kolejnescl faz (dia dzwigow falownikowyct
B25 1 0,1 Sekwencja wylaczenia silnika | zaworow

0  Zawory wylaczone natychmiast, pompa po czasie [C18]
1 Pompa wylaczona natychmiast, zawory po czasie [C20]
B26 0 0,1 Zachowanie drzwiw stanie STOP |
0 Pasywne — sygnaty sterujgce drzwiami nie sg generowane
1 :Aktywne — drzwi sie otwieraja
B27 0 0-2 Podswietlenie wyswietlacza: 0 — autowygaszanie ; 1 —zal. ; 2 —wyl
0 Autowygaszanie po czasie gdy przyciski plyty nie sg naciskane

B28 0 03 'Fmdkuéd |azdy ewakuacyjne| — aktywne wyjscia
0 _Szybkannspekcyjna

B29 1 _ g1 :G{csowy system zapowiedzi pieter (jesli uzyto piytki AFM, jezyk ang.tur.)
_ 1 :Wquczony
B30 1 0,1 Jazda orieniujaca
. IaZda orlenluiaca nig musl sig 0COYC DO KaZdym Zalaczer
-1 Wymusza jazdg orientujgca po kazdym zalgczeniu (nie dotyczy enk. abs.)
B31 : 0 _ 0-3 _Funkcje kontroli dostepu; 0- kantrola wytaczona
B32 1 0-2 Funkcja gongu
1 :Sygnaie gongu przy zwalnianiu

=1



Par. Wart. | Zakres

nr

B34

B35 |
B36 |

B37

B38

B39

B40
B41

B42

B43

B44
B45

B46

B47
B48 |

B33

Opis

Pierwszy przystanek specjalny VIP (VP1)
Drugi przystanek specjalny VIP  (VP2)
Trzeci przystanek specjalny VIP  (VP3)

Predkos¢ poziomowania w dzwigach VVF : 0 —wolna ; 1 - specjalna

Predkos¢ wolna

*redkosc specjalna, aktywuje funkcje 23 na wyjsciu

Czestotliwosé kontroli UCM
'Kontrola UCM po zadanej liczbie jazd

Kontrola UCM wecﬁug zaprogramowane| daty

'Kod wyjsciowy plyty SCB dla wyswietlacza (pigtrowskazywacza)

Sterowanie 7 segmentowe

_Kud Greya

Kod binarny

Sterowanie 7 segmentowe + strzatki kierunku

domys,  wartosci
0 063
1 | 063 |
2 063
0 01
-
|
1 | 1,2
1
2
3 03
0
0 03
0
1
2
3 !
1 063
1| .64 |
0
5 09
40 30-60
0  0-90
25 090
0 04
0
0 0,
0 0.1

Kod sterujacy wyswietlaczami przystankowymi (ptyta ALPK)
Sterowanie 7 segmentowe

Kod Greya
_Knd binarny

Sterowanie 1z N
Przystanek ewakuaciji pozarowej 2 (Fire2)

Aktywacija jazd priorytetowych
_Jazdy priorytetowe nie aklywne

Minimalna temperatura w maszynowni

Maksymalna temperatura w maszynowni

Opoznienie zatrzymania po odczycie magneséw MK [ 1=30 ms.]
Opéznienie zatrzymania po odczycie MK przy ewakuaciji [ 1=30 ms.]
Standard jazdy pozarowej

[EN81-73

I .'\.I i - {| f2na nouisk s

‘aczniki 871/872 ponizej/powyzej 817/818: 0 — brak ; 1 - wystepuja

Wybor znakéw alfabetu: 0 — laciriskie ; 1 - cyrylica



Par. .Wart. .?.;kr&s

nr

_' B49

B50 |

B51

B52 _

B53

B54

BS55

B56

B57

domys, | wartosci
0 | 01
0
1
2 | 02
2
0 02
0
1 01
1
0 064
0 01
0
1
1 01
0
1
0 D02
0
0 01
0

Pompa poziomowania

| Dpis

Nie wystepuje
Wystepuje
Kontrola stycznikéw
1 Kantrola u‘:-",-'fi:lr':.’ Dna (niedopuszeczaine w normaine| eksploatac
Kontrola Z’EI;BI.:E:-".'JF'-':‘. —dzlala zawsze _

-Kcntréla Zalaczona tylko przy ruchu w gér@fdzwfgi hydrauficzne_]g_
Kontrola zaklejenia fotnkamsj_rki _
‘Kontrola wylaczona

yranie grzwi tylk J BYanaiaem w N0 zZamylkar Ha

Dam 12 drzwi sygralem zamykan a +sygnatem wolnego zam <ania

: Blokowanie po bledzie 6 (przekroczony czas przejazdu walno [GTE_]J

Hlokowanie sytemu oo ble s Fal

Po bledzie 6 system nie jest blbkuwany

Pigtro ewakuacji w panice (gdy aktywne jest wejscie PNB)

Tryb instalamré |

Nieaktywny — sterowanie pracuje w normalnym trybie

Aktywny tryb instalatora (pomija kantrole niektarych funkeii np. bfad UCM)
Zaﬁzymanie W inspekcji

Zatrzymanie na tacznikach zwalniajacych 817 / 818

Jazda w inspekciji odbywa sie po zwalniajacych do poziomu przystanku
Kontrola mostkowania drzwi

Kontrola stata — przy kazdym otwarciu drzwi

'Przystanek ewakuacji przy zaniku zasilania gtdwnego
‘Do najplizszego przystanku w kierunku W jakim ruch jest mozliwy



P3 - TIMER PARAMETERS 1 =100 ms

Co1

coz2

co3

Co4

C05

Co6

Go7

Co8

Cog

C10

C11

Ci2

'30-3000

30-1000

30-1000

30-1000

10-200

10-200

50-3000

20-500

~20-1000

1-100

0-100

10-50

BUSY PERIOD

:Dpdinienie wylgczenia $wiatla w kabinie
'OPEN WAIT PERIOD-1

Czas przytrzymania otwartych drzwi 1 przed ponownym
zamknieciem

'CLOSING PERIOD-1

Czas od wydania komendy zamkniecia drzwi 1 do odczylu sygnalu
potwierdzenia zamknigcia tych drzwi. Brak potwierdzenia

‘zamknigcia drzwi w tym czasie generuje blad nr 8
'DOOR OPEN PERIOD-1

Ten parametr okresla czas otwarcia drzwi 1. Kontroler sprawdza, czy
drzwi-1 zostaly otwarte (lub doktadniej, nie sg juz zamkniete) w tym
okresie po poleceniu otwarcia drzwi 1

‘K20 PERIOD

FPo nacisnieciu przycisku otwierania drzwi drzwi 1 sie otwierajg i
czekajg przez ten zaprogramowany czas przed panownym

zamknieciem

PHOTOCELL PERIOD-1
Po sygnale fotokomarki drzwi 1 drzwi sie otwieraja | czekajg przez

ten zaprogramowany czas przed ponownym zamknieciem

PHOTOCELL BYPASS PERIOD-1

Gdy fotokomorka drzwi 1 jest ciggle przerwana przez czas
zaprogramowany w tym parametrze drzwi zaczynajg sie powoli
zamykac. Dziala tylko wiedy gdy naped drzwi ma aktywng funkcije
NUDGING oraz parametr [B51] =0

DTS BUTTON DELAY 1

Przycisk zamykania drzwi 1 jest nieaktywny przez czas zdeliniowany
w tym parametrze po przybyciu na przystanek

Funkcja wylaczona

'WAIT IN FLOOR PERIOD

Czas postoju na przystanku przed realizacjg nastepnej dyspozyciji

STARTUP DELAY

Czas opoznienia rozpoczecia jazdy po zamknieciu sie obwodu
bezpieczeristwa

'DOOR OPEN DELAY

Czas opdznienia od przybycia na przystanek do rozpoczecia
otwierania drzwi

'BRAKE DELAY

Dia dzwigow VVF czas opoZnienia zamkniecia luzownika po
‘zatrzymaniu jazdy



C13

Ci4

C15

Ci6

C17

ci8

C19

C20

C21

ca2

Cc23

C24

0-500

1-3000

50-3000

'50-1000

0-60

1-50

0-50

0-50

0-10

0-30

3-30

0-30

'LOOCK WAIT PERIOD

Czas oczekiwania na zamkniecie drzwi 1. Przekroczenie tego czasu |
generuje btad 40

MAXIMUM BUSY PERIOD
Jesli drzwi sg otwarte lub nie moga si¢ zamknac przez czas [C14],

to sygnat zajetosci | Swiatlo w kabinie sa wylgczane do momentu
~otrzymania nowego wezwania

_Funkcja nieaktywna
FLOOR PASS PERIOD

Maksymalny czas przejazdu pomiedzy pietrami. Przekroczenie tego |
czasu generuje blad 6

SLOW SPEED MAXIMUM PERIOD

Maksymalny czas przejazdu pomiedzy pigetrami na predkosci
dojazdowej. Przekroczenie tego czasu generuje btad 6 i blokuje
prace

ARCH TRAVEL

Dla dzwigow z krotkimi przystankami. Czas w kiorym blokuje sie
_zmiang predkosci z wysokiej na niska

MOTOR VALVE DELAY TIME

Czas opoznienia pomiedzy zalaczeniem pompy i zalaczeniem
elektrozaworow przy starcie w dzwigu hydraulicznym

STAR DELTA SWITCHING PERIOD

Czas pracy pompy w potaczeniu gwiazdy przed przelaczeniem w
trqi_rjkql (tylko dzwigi hydrauliczne)

VALVE MOTOR DELAY TIME

Czas opodznienia pomiedzy wylaczeniem pompy i wylaczeniem
elektrozawordow (lub odwrotnie w zaleznosci od [B25]) przy
zatrzymaniu w dzwigach hydraulicznych

'WAIT FOR MOTION
Nieaktywny jesli na zadnym wejsciu nie zaprogramowanao funkgji

RUN. Jesli zaprogramowano to jest to czas oczekiwania na stan
wejscia RUN po podaniu sygnatu jazdy

SAFETY VALVE START

Czas opozZnienia pomiedzy zalaczeniem zaworu bezpieczenstwa A3
i zalgczeniem zaworu jazdy do dotu przy starcie

SAFETY VALVE STOP

Czas opdznienia pomiedzy wylaczeniem zaworu bezpieczenstwa A3
I wylgczeniem zaworu jazdy do dolu przy zatrzymaniu

2CH/S VALVE DELAY

Czas opoznienia dla zaworu 2CH/S w bloku zaworowym
GMV3010 2CH/S



C25

C26

c27

ca8

C29

G30

C31

C32

Ca3

C34

C35

C36

50-10000

1,2-70

1,2-70

20-300

20-100

100-1000

100-5000

30-1000

30-1000

30-1000

10-200

10-200

'PARK WAIT TIME
'Czas oczekiwania przed parkowaniem
IV START SMA-OFF

Czas oczekiwania na sygnat RDY przy starcie dlia bloku

‘zaworowego BUCHER i-Valve

iV START SMA-ON

-Czas oczekiwania na sygnat RDY przy zatrzymaniu dla bloku

zaworowego BUCHER i-Valve

'DIRECTION DELAY

Gdy Eab'rna przybywa na przystanek, dotychczasowy kierunek jazdy
jest wyswietlany przez czas zaprogramowany w tym parametrze

ENCODER CONTROL
Czas oczekiwania na sygnat z enkodera (tylko dla odwzorowania

_pulﬂzenia z enkoderem)

GROUP DOOR WAIT PERIOD

Dotyczy pracy w grupie. Okresla czas w jakim winda moze
przyjmowac wezwania gdy jej drzwi nie sg zamnjiete. Po tym czasie

wezwania sg realizowane przez inne dzwigi grupy

LOADING PERIOD

.Gdy na ktéryms z wejsc zaprogramowano funkcje LDB podanie

sygnaiu LDB powoduje otwarcie drzwi na ten zaprogramowany czas
i tylko przycisk zamkniecia drzwi moze zakoniczy¢ wezesnig)
dziatanie tej funkcji

OPEN WAIT PERIOD-2
Czas przytrzymania otwartych drzwi 2 przed ponownym

zamknieciem

CLOSING PERIOD-2

Czas od wydania komendy zamkniecia drzwi 2 do odczytu sygnalu
potwierdzenia zamkniecia tych drzwi. Brak potwierdzenia
zamknigcia drzwi w tym czasie generuje biad nr 8

DOOR OPEN PERIOD 2

Ten parametr okresla czas otwarcia drzwi 2. Kontroler sprawdza, czy
drzwi-1 zostaly otwarte (lub dokladniej, nie sg juz zamkniete) w tym
okresie po poleceniu otwarcia drzwi 2

K22 PERIOD

Po nacisnieciu przycisku otwierania drzwi drzwi 2 sie otwieraja i
czekajg przez len zaprogramowany czas przed ponownym

zamknieciem

PHOTOCELL PERIOD 2
Po sygnale fotokomorki drzwi 2 drzwi sie otwieraja i czekajg przez

ten zaprogramowany czas przed ponownym zamknieciem



Ga7

cas

C3s

C40

C41
C4a2
C43

Ca4

C45

C46

C47

C48

30-500

300-5000
110-200

_EUG-SU{][}

0-50

PHOTOCELL BYPASS PERIOD 2

150-3000

Gdy fotokomaérka drzwi 2 jest ciagle przerwana przez czas
Zaprogramowany w tym parametrze drzwi zaczynajg sie powaoli
zamykac. Dziata tylko wtedy gdy naped drzwi ma aktywna funkcje

'NUDGING oraz parametr [B51] >0

20-500

DTS BUTTON DELAY 2
Przycisk zamykania drzwi 2 jest nieaktywny przez czas zdefiniowany

‘W tym parametrze po przybyciu na przystanek

0-100

Funkcja wytgczona

RESCUE START DELAY

:Dpfzinienie realizacji jazdy ewakuacyjnej po zaniku zasilania

ERS MOTION DELAY

W trybie jazdy ewakuacyjnej opéZnienie rozpoczecia jazdy w

oczekiwaniu na gotowos¢ falownika

150-3000

MAXIMUM RESCUE PERIOD

:Maksymalny czas jazdy ewakuacyjnej

INSPECTION EXIT DELAY

'Dpéinienie zalgczenia jazdy AUTO po wytaczeniu jazdy INSP.

PRIORYTY PERIOD

‘Czas jazdy w trybie jazdy priorytetowe]

MAXIMUM OPEN STATE

Jesli po komendzie zamkniecia drzwi sie nie zamkna w czasie [C44]
to jesli na wyjsciu pojawi sie sygnal B8 (drzwi nie moga sie zamknac
— tylko wtedy gdy zaprogramowano taka funkcje wyjsciowa)

DELAY AFTER DOOR

2-30

Dla drzwi potautomatycznych definiuje zwloke aktywacji krzywki

ruchome| po zamknieciu drzwi

0-50

PAWL MOTION UP
Czas oczekiwania na podchwyty przy ruchu

'PAWL LOCK WAIT

0-50

Maksymalny czas oczekiwania na sygnat SKN gotowosci

_podchwyt:iw

PAWL PRESSURE WAIT

'Maksymalny czas oczekiwania na sygnat KNB z podchwytéw
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